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Ubersicht

1 Ubersicht

1.1  Funktionen

Das Modul MU110-24.1TD ist ein 1-Kanal-Eingangsmodul fir Widerstandsbricken
(DMS). Das Modul erméglicht einen direkten Anschluss einer Widerstandsmessbricke.

Das Modul bietet folgende Funktionen:

— Moduliiberwachung und -parametrierung tber einen Modbus-Netzwerk
— RS485-Netzwerk-Diagnose

— Sensorfehleranzeige

— Slave im RS485 Netzwerk.

Die Konfiguration des Moduls erfolgt mit dem mitgelieferten Konfigurationsprogramm
,M110 Configurator® ber den RS485-USB-Schnittstellenadapter IC4 (im Lieferumfang
nicht enthalten). Die neueste Version der Konfigurationssoftware ist auf der Seite
www.akytec.de zum Download verfugbar.

1.2 RS485-Netzwerk

Die 1/0-Module der Serie Mx110 benutzen fir den Datenaustausch den weitverbreiteten
Standard RS485. Die serielle Schnittstelle RS485 ist in 2-Drahttechnik im Halbduplex-
Verfahren ausgelegt. Die Module unterstitzen die Protokolle Modbus-RTU, Modbus-
ASCII und akYtec. Ein Netz besteht aus einem Master und kann bis zu 32 Slaves haben.
Die maximale Lange betragt 1200 m. Mit einem RS485-Schnittstellenverstarker kbnnen
die Anzahl der Slaves und die Netzléange vergrof3ert werden.

Die Gerate sind in Linien- bzw. Bustopologie angeordnet. Das bedeutet, dass die Leitung
vom ersten Gerat auf das Zweite, vom Zweiten auf das Dritte, etc., gefihrt wird. Eine
sternférmige Verteilung und Stichleitungen sind nicht erlaubt.

An den offenen Kabelenden (erster und letzter Teilnehmer) entstehen immer Leitungsre-
flexionen. Diese sind umso starker, je groRRer die Baudrate ist. Um die Reflexionen mog-
lichst gering zu halten, wird ein Abschlusswiderstand eingebaut. In der Praxis haben sich
fur die Abschlusswiderstande 150 Ohm als sinnvoll erwiesen.

Alle Module werden ausschlieRlich im Slave-Modus betrieben. Als Master konnen SPSs,
PCs mit SCADA-Software oder Bedienterminals eingesetzt werden.
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2 Technische Daten

Tabelle 2.1 Allgemeine technische Daten

Spannungsversorgung 24 (20...28) v DC
Leistungsaufnahme, max. 5W
Messkanale 1

DMS-Anschluss

4- oder 6-Leiter

DMS-Widerstand

87...1000 Ohm *

Erregerspannung

2.5V AC/DC £ 5%

Aufwarmzeit, max. 20 min
ADC-Auflésung ** 24 bit
RS485-Schnittstelle  Anschluss D+, D-
Protokoll Modbus RTU/ASCII, akYtec
Protokoll 2.4...115.2 kbit/s
Baudrate 7,8
Datenbits keine, gerade, ungerade
Paritat 1,2
Abmessungen 63 x 110 x 75 mm
Gewicht ca.300¢g
Material Kunststoff

* Vier Widerstandsbriicken je 350 Ohm kbnnen parallel geschaltet werden

** Flr die Genauigkeit des Messkanals in Abhéngigkeit von DMS-Empfindlichkeit siehe

Tabelle 2.2

Tabelle 2.2 Genauigkeit des Messkanals je nach DMS-Empfindlichkeit

Empﬂr:?/l/'\ihkelt’ Messbereich, mV Auflosung, pv Grundg(]ytzr::aswgkelt,
1 -4.0...+4.0 1.5
2 -7.5..+47.5 1.5
4 -15...+15 15
8 -35...435 15 +0.05
16 -70...+70 2.0
32 -140...+140 2.0
64 -300...+300 3.5

* Temperatureinfluss innerhalb von 10°C Abweichung von (20 + 5)°C ist nicht gré8er als

die Grundgenauigkeit

Tabelle 2.3 Maximale Aktualisierungsintervall je nach Abtastfrequenz

e e Ez, [ Aktualisierungsintervall, ms
: DC-Erregerspannung AC-Erregerspannung
8.197 125 350
16.39 65 230
19.61 54 210
24.27 45 190
25.77 41 185
34.25 32 166
42.37 26 154
44.64 24 150
50.51 22 146
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AT, 4 Aktualisierungsintervall, ms
: DC-Erregerspannung AC-Erregerspannung
69.44 16 135
144.9 8 120
257.7 4.3 115
409.8 3 112
588.2 2.1 110

Tabelle 2.4 Galvanische Trennung

Zwischen jeder Gruppe und Spannungsversorgung 3.0kv
Zwischen Spannungsversorgung und Messkreise 1.8 kV
Zwischen Spannungsversorgung und RS485-Schnittstelle 1.5 kV
Zwischen RS485-Schnittstelle und Messkreise 0.75 kV

2.1 Umgebungsbedingungen
Das Modul ist unter folgenden Bedingungen zu betreiben:

— saubere, trockene und kontrollierte Umgebung, staubarm
— geschlossene explosionsgeschitzte Raume oder Elektroschranke ohne aggressive
Dampfe und Gase

Tabelle 2.2
Umgebungsbedingungen zulassiger Bereich
Betriebstemperatur -20...+55 °C
Lagertemperatur -25...+55 °C
Luftfeuchtigkeit bis 95% r.F. (bei +25°C, nicht kondensierend)
IP Code Gehause IP20, Klemmen IP10
Hohenlage bis zu 2000 m Gber NN
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3 Sicherheit

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Warnhinweise verwendet:

Das Schliisselwort GEFAHR wird bei Warnung vor einer unmittelbaren drohenden
Gefahr verwendet.
Die méglichen Folgen kénnen Tod oder schwere Verletzungen sein.

Das Schliisselwort WARNUNG wird bei Warnung vor einer méglichen Gefahr ver-
wendet.
Die méglichen Folgen kénnen Tod oder schwere Verletzungen sein.

Das Schliisselwort ACHTUNG wird bei Warnung vor einer méglichen geféhrlichen
Situation verwendet.
Die méglichen Folgen kénnen leichte Verletzungen sein.

Das Schliisselwort HINWEIS wird bei einer Warnung vor einem Sachschaden ver-
wendet.

Die méglichen Folgen einer Nichtbeachtung kénnen Sachschéaden, z. B. an der Ma-
schine oder am Material sein.

3.1 BestimmungsgemiBe Verwendung

Das Geréat ist nur fUr die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Einsatzbereiche
vorgesehen, unter Beachtung aller angegebenen technischen Daten.

Nicht bestimmungsgemiRe Verwendung

Jede andere Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaf. Besonders zu beachten ist
hierbei:

— Das Gerat darf nicht eingesetzt werden flir medizinische Gerate, die menschliches
Leben oder korperliche Gesundheit erhalten, kontrollieren oder sonst wie beeinflus-
sen.

— Das Gerat darf nicht in explosionsfahiger Umgebung eingesetzt werden.

— Das Gerat darf nicht eingesetzt werden in einer Atmosphare, in der ein chemisch
aktiver Stoff vorhanden ist.
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4 Aufbau und Bedienelemente

— Gehause Kunststoff, grau, fur Hutschienen- oder Wandmontage

— Klemmenblécke 2 steckbare Klemmenblécke mit 24 Schraubklemmen

- “POWER” LED Betriebsanzeige

— “RS-485" LED blinkt bei Datenaustausch tber RS485-Schnittstelle

— “SENSOR’LED leuchtet, wenn Sensorbruch oder Messkanal-Uberlastung
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Abb. 4.1
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5 Montage und Anschluss

UnsachgemaBe Installation

Die Folgen einer nicht fachgerecht ausgefiihrten Installation kénnten schwere oder
leichte Verletzungen sowie Schdden am Gerét sein. Installationsarbeiten diirfen
nur durch Fachkréfte durchgefiihrt werden!

— Das Modul ist fir die Wand- oder Hutschienenmontage vorgesehen. Fir die Massbil-
der siehe Anhang A.

— Installieren Sie das Modul in einem Schrank mit sauberen, trockenen und kontrollier-
ten Umgebung. Fur weitere Details siehe 2.1.

— Das Modul ist fir natiirliche Konvektionskiihlung ausgelegt. Dies ist bei der Auswabhl
des Installationsortes zu beachten.

5.1 Elektrischer Anschluss

Elektrische Spannung

Elektrische Kérperstrébme kénnten Sie téten oder schwer verletzen.

Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfolgen.

Die Netzspannung muss mit der auf dem Typenschild angegebenen Bemessungs-
spannung libereinstimmen!

Netzseitig muss eine entsprechende elektrische Absicherung vorhanden sein!

Schalten Sie die Versorgungsspannung nur nach der vollstdndigen Verdrahtung
des Geriéts ein.

— Die elektrischen Anschlisse sind in Abb. 4.1 und die Klemmenbelegung in der Tabel-
le 5.1 dargestellt.

— Die Eingange sind gemaf Abb. 5.1-5.2 zu verdrahten.

— SchlieRen Sie die Stromversorgung an die Klemmen 24V / OV.

— Der maximale Leitungsquerschnitt fir die Stromversorgung ist 1,5 mm?2.

Signalkabel diirfen nicht zusammen mit Stromleitungen verlegt werden. Fiir die
Signalleitungen darf ausschlieBlich ein geschirmtes Kabel verwendet werden.

— Schliessen Sie die RS485-Leiter an die Klemmen D + und D- an.
— Der Anschluss von externen Geraten an die RS485-Schnittstellen erfolgt liber Twis-
ted-Pair-Kabel. Die maximale Kabellange ist 1200 m.

Tabelle 5.1 Klemmenbelegung

Nr Bizuer:;h' Beschreibung Nr | Bezeichnung Beschreibung

1 ov Spannungs- 13 SIG- Signal -

2 24V versorgung 14 NC nicht benutzt

3 NC nicht benutzt 15 SIG+ Signal +

4 NC nicht benutzt 16 NC nicht benutzt

5 DEF Werkseinstellungen | 17 EXC+ Erregerspannung +
6 NC nicht benutzt 18 NC nicht benutzt

7 GND Gemeinsame Erde 19 SENS+ Sensorfeedback +
8 NC nicht benutzt 20 NC nicht benutzt

9 NC nicht benutzt 21 SENS- Sensorfeedback -
10 | GND_RS RS485-Masse 22 NC nicht benutzt
11 D+ RS485 D+ 23 EXC- Erregerspannung -
12 D- RS485 D- 24 SHIELD Sensor-Schirm

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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Abb. 5.1 4-Leiter-Anschluss

MV110-24.1TD
EXC+ v 1 -
SENS + 24V 2 + 24V DG
SIG+ DEF 5]
SIG- oo 7] ! ,,
SENS- D+ 11 C D+
EXC- D- 12 L S48

4-Leiter-Anschluss wird verwendet, wenn die Sensorleitung weniger als 2 m ist. Die
Klemmen EXC (+/-) und SENS (+/-) sollten auf dem Klemmenblock tberbriickt werden

(siehe Abb. 5.1).

MV110-24.1TD

17| EXC+ oV 1 -

19] SENS+ |2 4 24vDC

15] SIG+ DEF 51 py

13] SIG- GND 7 - .

21| SENS- D+ 11 LD+

23| EXC- D- 12 L RS48
-

Abb. 5.2 6- Leiter-Anschluss
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6 Konfiguration

Vor dem Start
Vor dem Einschalten ist sicher zu stellen, dass das Gerat fiir min. 30 Minuten bei
der vor-gesehenen Umgebungstemperatur (-20...+55 °C) gelagert wurde.

Das Konfigurationssoftware “M110 Configurator erméglicht das Lesen, Bearbeiten und
Speichern von Gerateparametern. Die vollstandige Liste der Parameter finden Sie in der
Tabelle 6.1 gezeigt.

Die Software ist auf der CD enthalten.

Um das Modul tber Modbus-Netzwerk zu steuern sehen Sie den Anhang B "Modbus-
Adressierung”

Das Modul muss konfiguriert werden, um im RS485-Netzwerk operieren zu kénnen.
Gehen Sie wie folgt vor:

— Installieren Sie den M110 Configurator auf dem PC

— Das Modul muss an den USB-Port des PCs uber den RS485-USB-Schnitt-
stellenadapter IC4 (im Lieferumfang nicht enthalten) angeschlossen werden.

— SchlieRen Sie die Spannungsversorgung an die Klemmen 24V / OV

— Schalten Sie das Gerat ein

— Starten Sie den M110 Configurator.

Wenn die Werkseinstellungen des Moduls nicht geandert wurden, wird die Verbindung
mit dem Modul automatisch hergestellt, wobei das Modul erkannt, seine Konfiguration
ausgelesen und eine entsprechende Konfigurationsmaske gedffnet wird.

Andernfalls mussen die Netzwerkparameter der Software geandert werden.

Die vollstandige Liste der Modbus-Register ist in Anhang B dargestellt.

Tabelle 6.1 Konfigurationsparameter

Name Parameter Gultiger Bedeutung Wwerksein- | Zu-
Wert stellung gang
Basic parameters
dev Device bis zu 8 Zeichen R
ver Firmware bis zu 5 Zeichen R
tdev | Number of channels 0 1 channel R
Network parameters
0 2.4
1 4.8
2 9.6
3 14.4
Bbs Baud rate, kbit/s 4 19.2 9.6 R/W
5 28.8
6 38.4
7 57.6
8 115.2
0 none
Prty Parity * 1 even none R/W
2 odd
. . 0 1
Shit | Stop bits * 1 > 1 R/W
Len Data bits * 0 ! 8 R/W
1 8
A.Len | Address bits 0 8 8 R/W

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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1 11
Addr | Device address 1...247 16 R/W
Rs.dL | Response delay, ms 0...255 2 R/W
Channel
0 OFF
Ch.St | Channel status 1 ON ON R/W
0 ON
Cnt.P | Tare zero offset 1 OFF OFF R/W
0 +1mVvViv
1 2 mvivV
. 2 4 mVvIiVvV
Sens f;::;”oi"’t‘;gte 3 £8 MV £2mVNV | RW
4 + 16 mV/V
5 + 32 mVIV
6 + 64 mVIV
v.Min | Lower limit FLOAT (-5x10°...5x10°) 0 R/W
v.Max | Upper limit FLOAT (-5x10°...5x10°) 100 R/W
P.Wgh | Tare weight FLOAT (-5x10°...5x10°) 0 R/W
P.Cnt | Tare weight multiplying USHORT (1...65535) 1 R/W
E.Rg — 0 DC
m Excitation voltage 1 AC DC R/W
MAvV.L | Output filter length 0...100 R/W
Set.F | Sampling frequency Auswahlliste R/W
Input polling
Rd.fV | Measured value, mV R
Rd.fF | Measured value, units R
Rd.pF | Measured value, % R
Rd.St | Status R

* Unerlaubte Kombinationen der Parameter:

prty=0; shit=0; len=0
prty=1; shit=1; len=1
prty=2; shit=1; len=1

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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7 Betrieb

7.1 Messbereich

Der Messbereich wird durch die DMS-Empfindlichkeit (Tabelle 2.2) definiert. Der Stan-
dardwert ist -7,5..7,5 mV, die der Empfindlichkeit von 2 mV/ V entspricht.

7.2 Messwert

Der gemessene Wert in Floating-Point-Format ist in verschiedenen Einheiten verfligbar:

— inmV (Parameter Rd.fV)

— in % (Parameter Rd.fF)

— in physikalischen Einheiten (Parameter Rd.pF), skaliert mit den Parametern “Lower
limit” (v.Min) und “Upper limit” (v.Max).

7.3 Erregerspannung

AC oder DC Erregungsspannung fiir die Widerstandsbriicke kann gewahlt werden (siehe
Tabelle 6.1, Parameter E.Rgm).

— DC (Werkseinstellung): 2,5 V DC Spannung an den Klemmen EXC+ / EXC—
— AC: 2.5V DC Spannung an den Klemmen EXC+ / EXC- andert seine Polaritat bei
jeder Messung. Dies kompensiert jede Nullspannungsdrift der Briicke.

Hinweis: Der Typ des DMS muss die Verpolung der Erregerspannung unterstutzen.

7.4 Tare zero offset

Die Funktion ermdglicht das Nettogewicht aus dem Bruttogewicht (DMS-Ausgangsspan-
nung) zu berechnen, unter Berlcksichtigung des festgelegten Eigengewichts (Tare
weight) und der Anzahl der Behalter (Tare weight multiplying).

Stellen Sie den Parameter "Tare zero offset" auf ON, um die Funktion zu verwenden.

7.4.1 Tare weight

Setzen Sie den Parameter “Tare weight” (P.Wgh) auf den gemessenen Eigengewicht
(Tabelle 6.1.) oder verwenden Sie den Mentpfad “Tools>Tare weight” um das aktuelle
Gewicht als Eigengewicht zu verwenden.

7.4.2 Tare weight multiplying

Wenn viele Behalter verwendet werden, setzen Sie den Parameter "Tare weight mul-
tiplying" (P.Cnt) auf die Anzahl der Behalter (siehe Abb. 4.2).

Beispiel:

Wenn drei Behalter jeweils 5 kg gewogen werden, setzen Sie die Parameter wie folgt:

— “Tare weight™-5
“Tare weight multiplying” — 3

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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8

Werkseinstellungen wiederherstellen

Wenn die Kommunikation zwischen dem Modul und dem PC nicht hergestellt werden
kann und die Netzwerkparameter des Moduls unbekannt sind, missen die Standard-
Netzwerkeinstellungen wiederhergestellt werden. Gehen Sie wie folgt vor

Schalten Sie das Gerat aus

Den Jumper JP1 zwischen den Klemmen DEF und GND gesetzt (siehe Tabelle 5.1,

Abb. 5.1-5.2)

Schalten Sie das Gerét ein

Das Gerat wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, die Benutzereinstellungen
sind gespeichert

SchlieRen Sie das Gerat an den PC

Starten Sie den M110 Configurator

Klicken Sie “Use factory settings“im Dialogfenster “Connection to device® (Abb. 7.1)
oder setzen Sie die Parameter auf die Werte aus der Tabelle 7.1.

-

Connection to device
Serial port settings Value
M l 10 Baudrate 9600
Data bits 8
CONFIGURATOR Parity None
Stop bits 1
Address bits 8
Address 16
Serial port COMS
[ Connect J [ Scan network J [ Work offline ]
[ Use factory settings ] | Exit ]

N

Abb. 7.1 Dialogfenster “Connection to device”

Klicken Sie “Connect”um die Verbindung mit den Werkseinstellungen herzustellen
Das Hauptfenster mit der Geratemaske wird gedffnet. Verwenden Sie das Menupfad
“Device>Read all“ um die Benutzernetzwerkeinstellungen vom Gerat zu lesen (siehe
Abb. 7.2)

Offnen Sie den Ordner “Network parameters” und notieren Sie die Benutzernetzwer-
keinstellungen

~
1‘ Configurator MV110-8A - (no name) : . .. . = ‘ (S0 | S
File Device Tree Tools Help

LS %% PBB w2 R|2

Description Parameter ¥ Value Attribute User Error

=2 Configuration(no name))
2150 Device parameters

=-=) Common parameters
@ Device dev MV110-8A
@ Version ver 207
" Exit code exit Power up
=52 Network parameters
@B’ Baudrate bPS 9600 read/write unknown
"% Data bits LEn 8 read/write unknown
% Parity Prty None read/write unknown
& Stop bits Shit 1 read/write unknown
"% Address bits Alen 8 read/write unknown
¢ Device address Addr 16 read/write unknown
#8c Response delay, ms Rs.dL 2 read/write unknown
-2 Input parameters

Abb. 7.2 M110 Configurator Hauptfenster

Schliessen Sie den M110 Configurator
Schalten Sie das Gerat aus
Entfernen Sie den Jumper JP1 zwischen den Klemmen DEF und GND

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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— Schalten Sie das Geréat ein

— Starten Sie den M110 Configurator

— Geben Sie die notierten Netzwerkeinstellungen im Dialogfenster “Connection to de-
vice“ein

— Klicken Sie “Connect‘um die Verbindung mit den Benutzereinstellungen herzustellen

— Verwenden Sie den Menupfad “Device>Check connection...“ um die Verbindung mit
dem Gerat zu priifen

Tabelle 7.1 Werkseinstellungen

Parameter Name Werkseinstellung
Baud rate, bit/s bps 9600
Data bits len 8
Parity prty none
Stop bits shit 1
Address bits a.len 8
Address addr 16
Response delay, ms rs.dl 2

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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9 Wartung
Die Wartung umfasst:

— Reinigung des Gehaduses und der Klemmleisten vom Staub, Schmutz und Fremdkaor-
per

— Prifung der Befestigung des Gerats

— Prifung der Anschlisse

Das Gerat sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel oder
I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden. Bei der Wartung sind die Sicherheitshin-
weise aus dem Abschnitt 3 “Sicherheit* zu beachten.
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10 Transport und Lagerung

Verpacken Sie das Gerat so, dass es fur die Lagerung und den Transport sicher gegen
StolRe geschitzt wird. Die Originalverpackung bietet optimalen Schutz.

Wird das Gerat nicht unmittelbar nach der Anlieferung in Betrieb genommen, muss es
sorgfaltig an einer geschitzten Stelle gelagert werden. Es darf kein chemisch aktiver
Stoff in der Luft vorhanden sein.

Lagertemperatur: -25...+55 °C

Das Gerit kénnte beim Transport beschidigt worden sein. Uberpriifen Sie das Ge-
rét auf Transportschdden und auf Vollstdndigkeit!

Melden Sie festgestellte Transportschdden unverziiglich dem Spediteur und akYtec
GmbH!

P> HINWEIS
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Lieferumfang

11 Lieferumfang

— Modul MV110-24.1TD 1
— Bedienungsanleitung 1
— CD mit Software und Dokumentation 1

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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Anhang A. Abmessungen

Abb. A.1 Aussenabmessungen

—
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Abb. A.2 Wandmontageabmessungen
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Anhang B Modbus-Adressierung

Im Betriebsmodus wird das Modul von einem Netzwerk-Master gesteuert. Die Adressen
von 1 bis 247 kénnen verwendet werden. Die Adresse 0 ist als Broadcast-Adresse reser-
viert. Folgende Modbus-Funktionen werden unterstutzt:

— 03 (0x03) Read Holding Registers
— 04 (0x04) Read Input Registers

— 06 (0x06) Preset Single Register

— 16 (0x10) Preset Multiple Registers
— 17 (0x11) Report Slave ID

Tabelle B.1 Modbus-Register

Regis- Suis V\(/a?:fs Ac-
Nr Parameter 9 ger Bedeutung
ter stel- cess
Wert
lung
Basic parameters
Number
1 of channels 0x00 0 1 channel R
tdev
Network parameters
0 2.4
1 4.8
2 9.6
d bt 3 14.4
Baud rate, kbit/s
1 bPS 0x01 4 19.2 2 RW
5 28.8
6 38.4
7 57.6
8 115.2
0 none
Parity
2 Priy 0x02 1 even 0 RW
2 odd
i 0 1 stop bit
3 Stop bits 0x03 PP 0 RW
Shit 1 2 stop bits
i 0 8
4 Address bits 0x04 0 RW
A.Len 1 11
5 | Deviceaddress | s 0..247 16 RW
Addr
Last Network
6 Error Code 0x06 R
n.Err
Response delay,
7 ms ox07 0..45 2 RW
rS.dL
Initialisieren und dauerhafte 0 nach
Befehl . Aus-
8 0x08 Speicherung von neuen Pa- N w
Aply fuh-
rameter
rung
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Input parameters
0 OFF
1 Chagflsftate 0x09 . -~ 1 RW
5 Tare zero offset 0x0D 0 OFF 0 RW
Cnt.P 1 ON
0 + 1 mv/ivV
1 2 mVvVIivV
Strain gauge rat- 2 4 mviv
3 ed output 0x11 3 +8 mV/V 1 RW
Sens 4 16 mVIV
5 + 32 mVIV
6 1 64 mV/IV
4 Lowerilimit 0x15, FLOAT, Little-endian 0 RW
v.Min 0x16 (-5x10°...5x109)
s | | o oo o | 200 |
6 Tare weight 0x25, FLOAT, Little-endian 0 RW
P.Wgh 0x26 (-5x10°...5x109%)
Tare weight
7 multiplying 0x2D USHORT (1...65535) 0 RW
P.Cnt
o | o [ e e | © | W
9 Excitation voltage 0x35 DC 0 RW
E.Rgm 1 AC
Alle Parameter werden in
Befehl den nichtflichtigen Speicher
10 Init 0x39 Ubertragen und angewe.ndet 0 W
(Netzwerkparameter sind
nicht betroffen)
Zurucksetzen der Ein-
Befehl gangsparameter auf die
11 S Def 0x3A Werksemstellung(_an (N_etz— 0 W
werkparameter sind nicht
betroffen)
Output filter
12 length 0x90 1..100 10 RW
MAv.L
0 8.197 Hz
(50 Hz-Unterdriickung)
1 16.30 Hz (50 Hz und 60 Hz
Unterdriickung)
Sampling 19.61
2 frequency 0x91 2 (60 Hz Unterdriickung) 1 RW
SetF 3 24.27 Hz
4 25.77 Hz
5 34.25 Hz
6 42.37 Hz
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(50 Hz Unterdriickung)
7 44.64 Hz
(50 Hz Unterdriickung)
50.51 Hz
9 69.44 Hz
10 144.9 Hz
11 257.7 Hz
12 409.8 Hz
13 588.2 Hz
Operating parameters
1 Measurrs\cj value, Ox3E, FLOAT, Little-endian R
_ 9 9
Rd.fV Ox3F (-5x10°...5x107)
5 Meastrr?ictisvalue, 0x46, FLOAT, Little-endian R
_ 9 9
Rd fF 0x47 (-5x10°...5x10°)
s Meas“r;)d value: | oxa, FLOAT, Little-endian .
_ 9 9
Rd.pF Ox4F (-5x10°...5x109)
Status INT16 (-32768...32767),
4 Rd.St 0x56 siehe Tabelle B2 R
Tabelle B2 Status Code (Register 0x56)
Bit-
Giiltiger .
Num- Zuordnung Wert Bedeutung Notiz
mer
9 Calibration 0 nicht aktiv
status 1 aktiv
Calibration 0 kein Fehler Z.uruckge_se_tzt in 10 Minuten na(‘fh
5 error einer Kalibrierungsfehler oder mit
1 Fehler einer giltigen Kalibrierung
0 angeschlossen
1 Sensor status
1 Sensorbruch
0 gesetzt ) )
0 Jumper JP1 Siehe Sektion 7
1 entfernt
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Anhang C Kalibrierung

Anhang C Kalibrierung

Zwei Arten von Kalibrierung sind maéglich:

— Benutzerkalibrierung bietet die prazise Skalierung des Messwertes
—  Werkskalibrierung

Werkskalibrierung kann nur vom Hersteller durchgefiihrt werden

Fir die Benutzerkalibrierung gehen Sie wie folgt vor:

1. Schliel3en Sie einen Dehnungsmessstreifen an das Gerat

2. Schalten Sie das Geréat ein

3. Starten Sie den “M110 Configurator”

4. Bauen Sie die Verbindung zum Gerat tber die RS485-Schnittstelle auf (siehe

Sektion 6 “Configuration®)

Warten Sie 20 Minuten, um das Gerat zum Aufwarmen

Verwenden Sie den Menlpfad “Tools > Calibration...”

7. Geben Sie den Zugangscode 792 im erscheinenden Dialogfenster ein und Kili-
cken Sie auf “Next”

8. Wahlen Sie "User" als Kalibrierungsart und klicken Sie “Next”

9. Wahlen Sie zwei Punkte innerhalb des Skalierungsbereich (von “Lower limit” bis
“Upper limit”) mit dem maximalen Abstand fir die Kalibrierung

10. Wenden Sie die niedrigere ausgewahlte Last auf die DMS-Zelle an und geben
Sie den Wert in physikalischen Einheiten in das Feld “Lower calibration point
(units)” und in Prozent in das Feld “Lower calibration point (%)”. Klicken Sie auf
“Next”.

11. Wenden Sie die héhere ausgewahlte Last auf die DMS-Zelle an und geben Sie
den Wert in physikalischen Einheiten in das Feld “Upper calibration point (units)”
und in Prozent in das Feld “Upper calibration point (%)”. Klicken Sie “Next”.

12. Klicken Sie auf "Speichern", nachdem die Kalibrierung abgeschlossen ist

o v

Beispiel:
Der eingestellte Messbereich:

“Lower limit” 0 (kg)
“Upper limit” 1000 (kg)

Wenn 50 kg und 900 kg als Kalibrierungspunkte ausgewahlt werden, sollte die Kalibrie-
rung mit folgenden Einstellungen durchgefiihrt werden:

— “Lower calibration point (units)” 50 (kg)
— “Lower calibration point (%)” 5 (%)

—  “Upper calibration point (units)” 900 (kg)
—  “Upper calibration point (%)” 90 (%)

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de

21



