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TCR10
Einkanal-Mikroprozessor-PID-Regler

ak’tecC

Einkanal-Mikroprozessor-PID-Regler Beschreibung Anzeige Messbereich
Kurzanleitung 1000P (a = 0,00391 °C-1) [ —200...+850 °C
. Cu1000 (a = 0,00426 °C-1) i —50...+200 °C
1. Ubersicht P I o
= - ! —-60...+
Diese Kurzanleitung informiert das Bedienpersonal uber Aufbau, Funktionsweise und 1000N (@ =0,00617 °C-1) o 60...+180 °C
Anschluss der TCR10-Einkanal-Mikroprozessor-PID-Regler. TC (Thermoelemente)
Die ausfiihrliche Bedienungsanleitung steht unter www. akytec.de zum Download bereit. L Lo —200...+800 °C
2. Spezifikationen E LLE —200...+900 °C
o _ °
2.1 Spezifikationen ; tiu 200...+1200 CC
— + ©
Tabelle 1 Technische Daten tLS 50...+1750
N tln —200...+1300 °
Parameter | Wert 9]
Stromversorgung K tLHR —200...+1360 °C
Spannungsversorgung 230 (90...264) V AC bei 50 (47...63) Hz R tLr —50..+1750 °C
24 (21...120)VDC B tlh +200...+1800 °C
Leistungsaufnahme, max. 11 VA A1 LA 0...42500 °C
9w A2 LR 0..+1800 °C
= A-3 LRI 0...+1800 °C
Messeingang T (3 —250...+400 °C
Anzahl 1 Standardsignale
Maximal zulassiger Spannungswert an den
Messklemmen 12V 0.1V ulll 0.1V
n
Zeit der Herstellung des Betriebsmodus bei 10 Minut 0...5 mA 5 0..5mA
der Messung der Eingangssignale, max. inuten 0..20 mA a2 0..20 mA
Digitaleingang 4..20 mA 1= 4..20 mA
Anzahl 1 Gleichspannungssignal
Maximaler Eingangsstrom, min 10 mA —50...+50 mV | u-55 | —50...+50 mV
Maximal zulassiger Spannungswert an den 12V Standardsignale
Klemmen 0.5V us 0.5V
Schaltertyp NPN-Transistor (offener Kollektor), 0..10V Lo 0..10V
Schaltkontakt = :
Verarbeitungsfrequenz des digitalen 1 Hz (keine Hochfrequenzsignale) yrometer
Eingangssignals RK-15 Pl +400..61500 °
Galvanische Trennung Keine RK-20 ) +600..+2000 °
Ausginge 9]
Anzahl | 2 (siehe Tabelle 3) Rs-20 F3 +900...+2000°
Konfigurationsschnittstelle RS-25 Py +1200...+2500 °
Typ USB Typ-C : : C
Datenaustauschprotokoll (Modus) Modbus RTU (Client (Slave)) pehvosnemesions =
= °C-1 r _ °
Datenaustauschschnittstelle Cus3 (a =0,00426 °CT) £53 50...+200°C
Typ RS485 TypL eLdl 0...+900 °C

Datenaustauschprotokoll (Modus) Modbus RTU (Client (Slave)), Modbus

ASCII (Client (Slave))

Tabelle 3 Ausgang

Mechanisch Ausgangstyp | Technische Parameter
Abmessungen Digitalausgang
P1-Gehause (96> 96 x 53) £ 1 mm eIeT(t(r};r?'\natarﬁteetigsﬁen Max. Stromstérke 8 A bei AC-Spannung < 250 V und
P2-Gehause (96 x 48 x 100) £ 1 mm Rolais) cos(¢)>0,9 ,
P5.Gehs (48 x 48 x 103) £ 1 Max. Stromstérke 3 A bei DC-Spannung < 30 V
-Gehause x 48 x +1mm
Schutzart (Vorderseite / Riickseite) IP54 / IP20 2.2 Umgebungsbedingungen
Gewicht (Brutto / Netto) ca. 400 g/ 250 Das Gerét ist fur passive Konvektionskihlung ausgelegt. Dies ist bei der Auswahl des
- : 9 9 Installationsortes zu beachten.
Lebensdauer, min. 12 Jahre Die folgenden Umgebungsbedingungen miissen beachtet werden:
. ) + Saubere, trockene, staubarme und kontrollierte Umgebung
Tabelle 2 Eingangssignale » Geschlossene, explosionsgeschiitzte R&ume ohne aggressive Dampfe und Gase
Beschreibung | Anzeige I Messbereich Tabelle 4 Umgebungsbedingungen
RTD (Widerstandsthermometer) Bedingungen Zulassiger Bereich
50M (a =0,00428 °C-1) 0C —180...+200 °C Umgebungstemperatur -40...455°C
- o - = . o ; I bis 80 % (bei +35 °C und niedrigeren Temperaturen ohne
Pt50 (a = 0,00385 °C-1) P50 200...+850 °C Relative Luftfeuchtigkeit Kondensation)
50P (a =0,00391 °C-1) S0P —200...+850 °C Hohenlage bis 2000 m Uiber NN
Cu50 (a=0,00426 °C-1) 50 -50...+200 °C EMV-Emission / Storfestigkeit h IEC 61000-6-2:2005
100M (a = 0,00428 °C-1) a0 ~180...+200 °C Vibrations- / StoRfestigkeit nac e
Pt100 (a = 0,00385 °C-1) P oo —200...+850 °C HINWEIS
100P (a = 0,00391 °C-1) o —200...+850 °C Die Anforderungen an die duRReren Einflussfaktoren sind zwingend, da sie sich
auf die Sicherheitsanforderungen beziehen.
Cu100 (0=0,00426 °C-1) LoD -50...+200 °C
100N (a =0,00617 °C-1) i00n —60...+180 °C
500M (a =0,00428 °C-1) ik —180...+200 °C
Pt500 (a = 0,00385 °C-1) Ps00 —200...+850 °C
500P (a =0,00391 °C-1) 500 —200...+850 °C
Cu500 (a =0,00426 °C-1) 500 -50...+200 °C
500N (a=0,00617 °C-1) 500n —60...+180 °C
1000M (a = 0,00428 °C-1) iaac —180...+200 °C
Pt1000 (a = 0,00385 °C-1) P —200...+850 °C

3. Montage
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Abb. 1 Abmessungen des P1-Geh&uses und des Montageausschnitts
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Abb. 2 Abmessungen des P2-Gehéuses und des Montageausschnitts
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Abb. 3 Abmessungen des P5-Gehéuses und des Montageausschnitts

4. Anschluss der Sensoren
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Abb. 6 Anschluss an den Digitaleingang
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Abb. 8 TC-Anschluss
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Abb. 10 Spannungssensor-Anschluss
(-50...+50 mV und 0...1 V)
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Abb. 7 Anschluss des resistiven
Lagesensors
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Abb. 9 Stromsensor-Anschluss
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Abb. 11 Spannungssensor-Anschluss
(0...5Vund0...10 V)

5. Anschluss des Relaisausgangs
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Abb. 12 Anschluss des Relaisausgangs

6. Wiederherstellen von Werkeinstellungen

HINWEIS
m Durch die Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird der Parameterwert
PA5S5 und die Diagrammkorrekturparameter Lo zurlickgesetzt.
Um die Werkseinstellungen wiederherzustellen:
1. Stecken Sie den Jumper auf die Klemmen:
¢ 9und 10 (13 und 14 fir das P5-Gehause) fir alle Signale aufRer 0...10 V
* 10und 11 (12 und 13 fir das P5-Gehause) fiir Signale 0...10 V

ACHTUNG
@ Vor dem Anbringen des Jumpers muss der Sensor vom Eingang 1
abgetrennt werden.
2. Driicken Sie die Tastenkombination und bis der Parameter d -5t auf der
Digitalanzeige erscheint.

3. Geben Sie das Passwort 100 ein und driicken Sie die Taste .
Setzen Sie den Parameter d.r 5t auf on.

5. Die untere Digitalanzeige zeigt 5 Sekunden lang ~5¢ an, dann stellt das Gerét die
Werkseinstellungen wieder her.

>
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7. Parameter-Setup-Diagramm

I‘Eetriebsmodus Parameter des Eingangs 1 Parameter des Eingangs 2 Parameter des Ausgangs 1 Parameter des Ausgangs 2 PID-Parameter Anzeigeparameter RS485-Parameter
>3s

(554 Cn ] (oLt 1] [oliED) AP d [485]

e AEnl] n‘u' AEA AEAL] AERL nE:

il Einstellung starten.” Sensortyp Parameter fiir I Digitalausgang ' Anr- | Automatische T _ 1| | Konfiguration RS485-

Das Gerat £SPE Stellen Sie dies ESPE den Betrieb des ~ IRl ~ 7| Alarm-Einstellungen dAgsS tIIDTIZTLFJ{%%Ires alr ! des Bildschims 1 Prot] | Rommipiations-
befindet sich zuerst ein Digitaleingangs Lrn (immer aktiviert) protokoll

* nach dem Anlegen * — F’-tf’ { {

der ; ; s . .

] Filterbandbreite. r Konfiguration 485 .
Stromversorgung Sie ermoglicht das Herausfiltern = TYp der TR Alarm-Logik des des Bildschirms 2 Adresse des Geréts
[5koP| im Modus Stopp. von Einhéitsrauschen AEY Quasrlés-ungslogik L owi. 0] | Ausgabegerates (immer aktiviert)

2 o S 2 %

, . A 1es zLl ! qurati RS485-Baudrate

TL-l Filterzeitkonstante (tf). r Konfiguration | n
Das I%]térvall, in der(nf) Alarm-Grenze Hysterese dets &'deChl.fE?Sg iiviert (in Kbaud)
rLin das Signal 0,63 des Wertes H'.'/Sl: (standardmaRig deaktiviert)

* jeder Messung Ti erreicht * *

o] L raN VaN
Ay o
) it ; Ay Ay T Konfiguration Format der
Position des Dezimalpunktes. 5 des Bildschirms 4 Datendbertragung
- Alarm-Hysterese Verzogerun: Irm L F
T dP& gilee F;?J}Zg\é}lndsirsli))ltzlzylmalstelIen, Y oon fiir dag Eins%halten (standardmaRig deaktiviert) Uber RS485
| [ |angezeigt werden Sollen des Reglers 7 i
= = - A o
ey & & fonfguton \orzgening (nms)
bei minimalem Signalwert geci?etrlse{élr?g Luf dag Aiusgchalten (standardmaRig deaktiviert) = %ess 4%e5réts iber
(| etatigung = es Reglers [ d .
des Alarmes + +
& ot .
. o onfiguration Byte-Reihenfolge
ﬁn_zelge lem Sianalwert = * Zeitraum déis dlld%ch!.fglsg iiviert i Register 9
[Tal=? el maximalem Signalwe! fiir die manuelle Steuerung (standardmaRig deaktiviert)
der Ausgangsleistung + —
2 3 Ly o
A '
Ul Frkone e st R et
unL 1 Zen Eei%%ﬁégsr}gnmen des Ausgangs im Fehlermodus Aktivitat vorlieg
o A (Tastendruck)
{ Zeit (in Sekunden) fiir den
I A* Der Zustand autognatisch,en W(,)echsel der
Diagrammkorrekturparameter SEP A deeg Aldggaanngs im Modus Stopp ofF Parameterbildschirme
* {
77| Mathematische Funktionen . .
Flin || zur Verarbeitung Parameter o Typ der Alarmausldsungslogik
von Eingangssignalen ersgheint pur bei ALY
= Fords Alen
N
Aly I
- Sollwert
LI 1
[ 5]
H Stellen Sie dies zuerst ein
‘ Koeffizienten fiir die Berechnun )
= von Werten durch mathematische Funktionen *
=N Untere Grenze fiir die Auswahl o - o
ges \F/’Vertebeirelcrés” sp Einstellungen der digitalen Anzeige
{ o P S Der erste Wert wird auf dem oberen Display angezeigt
(A
|
Zeitraum der Analyse der Signaldynamik { Obere Grenze fiir die Auswahl Cr ( g ':’
des Wertebereichs /N | [y
des Parameters Sollwert (SP)
* Delta der Signaldynamik ‘ P £5 "
s 1
.0 Zeit
L bf. £]| Ger Unterbrechungsdiagnose Der zweite Wert wird auf der unteren Anzeige angezeigt
[ELL]
* . * Name Bezeichnung Anzeige
Anschluss der Ex-Barriere Breite des Bersichs - ; ;
T L A, b | der Kreislaufunterbrechungsdiagnose A TS SR 2 Fu "(P"'E) i "(PE)
o 7T Sollwert1 (2) SP{(5F2) 5 1(52)
Listung oder Wert am Ausgang 1 (2) olt.P {(allt.P2) | ol(ad)
Berechneter Wert der mathematischen
Funktion fiir den Eingang 1 (2) Flin {(FLing) Fi(F2)
Signaldynamik1 (2) dnlidnd) | di(d2)

*Wenn Sie P2 wahlen, wird der Geratestatus (5EoFrLin oder SEoF/nfin) angezeigt.
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