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Ubersicht
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Diese Bedienungsanleitung beschreibt die Funktionen, Systemkonfiguration, Betriebsan-
weisungen, Programmierung und Fehlerbehebung des achtkanaligen Zweipunktreglers
TRM138 (im Folgenden als TRM138, Gerat oder Regler bezeichnet).

1.1  Funktion

Das universelle Mess- und Regelgerat mit acht Kanalen TRM138 ist fiir Aufbau der au-
tomatisierten Systeme fiir die Uberwachung und Steuerung verschiedenen technologi-
schen Prozessen in verschiedenen Bereichen der Industrie, Land- oder Versorgungswirt-
schaft vorgesehen.

Der Regler bietet folgende Grundfunktionen:

— Messung der Eingangswerte und Transformation des Eingangssignals entspre-
chend der Sensorart

— Anzeige der Messwerte und Konfigurationsparameter auf 4-stelligen LED-
Anzeigen

— digitale Filterung des Eingangssignals (EMC-Interferenzschutz)
— Signalkorrektur

— Erzeugen eines Alarmsignals im Falle eines Sensorausfalls, Anzeige der Fehler-
ursache, Verwendung der Ausgange fur Alarmsignale

— Erstellen von Steuersignalen fir Stelleinrichtungen entsprechend der Konfigurati-
onsparameter

— Manuelle Steuerung, Erzeugen von Steuersignalen tber die Funktionstasten

— vollstandige PC- Kontrolle tber die RS485-Schnittstelle

— Betrieb mit den Protokollen akYtec, Modbus-RTU und Modbus-ASCI| im Slave-
Modus

— Speicherung von programmierbaren Parametern in den Dauerspeicher bei einem
Stromausfall

— Konfiguration tiber PC oder mit den Funktionstasten.

1.2 RS485-Netzwerk

Das Gerat benutzt flr den Datenaustausch den weitverbreiteten Standard RS485.

Die serielle Schnittstelle RS485 ist in 2-Drahttechnik im Halbduplex-Verfahren ausgelegt.
Die Module unterstitzen die Protokolle Modbus-RTU, Modbus-ASCII und akYtec.

Ein Netz besteht aus einem Master und kann bis zu 32 Slaves haben. Die maximale Lan-
ge betragt 1200 m. Mit einem RS485-Schnittstellenverstarker kdnnen die Anzahl der
Slaves und die Netzlange vergrofliert werden.

Die einzelnen Gerate (Slaves) sind in Linien- bzw. Bustopologien angeordnet. Das be-
deutet, dass die Leitung vom ersten Gerat auf das Zweite, vom Zweiten auf das Dritte,
etc., gefuhrt wird. Eine sternférmige Verteilung und Stichleitungen sind nicht erlaubt.

An den offenen Kabelenden (erster und letzter Teilnehmer in einem Bussystem) entste-

hen immer Leitungsreflexionen. Diese sind umso starker, je grof3er die gewahlte Baudra-
te ist. Um die Reflexionen moglichst gering zu halten, wird ein Abschlusswiderstand ein-
gebaut. In der Praxis haben sich fir die Abschlusswiderstande 150 Ohm als sinnvoll er-

wiesen.

Das Relais wird ausschlielich im Slave-Modus betrieben. Als Master konnen SPSs, PCs
mit SCADA-Software oder Bedienterminals eingesetzt werden.
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1.3 Bestellschliissel

Der TRM138 kann je nach gewlinschtem Ausgangstyp in verschiedenen Varianten be-
stellt werden:

TRM138-H7 . XXXXXXXX

Ausgangstyp

Ausgangstyp (1...8):

R Relaisausgang

| 4-20 mA
DC-Logikausgang

NPN-Transistorausgang

c 4 o»w

0-10 V (nur Ausgange 5...8)

Im Bestellschliissel dirfen verschiedene Ausgangstypen nur in einer bestimmten Reihen-
folge angegeben werden: |->S->T->R->U

Beispiel:
TRM138-H7.UUIISSTR falsch
TRM138-H7.1ISTRRUU richtig
TRM138-H7.RRRRRRRR richtig
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2 Technische Daten

Tabelle 2.1 Allgemeine technische Daten

Spannungsversorgung 230 (90...264) V AC, (47...63 Hz)

Leistungsaufnahme, max. 18 VA

Analogeingange 8

Optionale Ausgange 8

Abtastzeit (je Eingang), max. 0,6s

Integrierte Spannungsquelle 243 V DC, 150 mA

Schnittstelle RS485 Klemmen D+, D-
Protokolle Modbus RTU/ASCII, akYtec
Baudrate 2,4...115,2 kbit/s

Abmessungen H7 169 x 144 x 50.5 mm

Gewicht ca. 450 g

Tabelle 2.2 Normierte Eingangssignale

Sensor Messbereich, % Genauigkeit, %
0-1V 0...100
-50...+50 mV 0...100
0-5 mA 0...100 10,25
0-20 mA 0...100
4-20 mA 0...100

Tabelle 2.3 Temperatursensoren

Signalart Messbereich, °C | Temperaturkoeffizient, °C™ Genauigkeit, %
RTD nach IEC 60751:2008
Pt50 —200...4750
Pt100 —200...+750 0,00385 *0.25
RTD nach GOST 6651
50P -200...+750 0,00391
50M -190...+200 0,00428
53M -50...+200 0,00426
Cu50 -50...+200 0,00426 +0,25
100P -200...+750 0,00391
100M -190...+200 0,00428
Cul00 -50...+200 0,00426
TC nach IEC 60584-1:2013
J -200...+1200 -
N -200...+1300 -
K -200...+1300 - 10,5
S 0...+1750 - (x0,25)*
R 0...+1750 -
A 0...+2500 -
TC nach GOST 8.585
10,5
L -200...+800 - (£0.25)*

* mit deaktivierter Kaltstellenkompensation

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.:
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Tabelle 2.4 Ausgénge

Bestellcode Ausgangstyp Belastbarkeit
R Relaisausgang 4A1250VAC
4A/30VDC
T NPN-Transistorausgang 400 mA, 60 V DC
S DC-Logikausgang 50 mA, 4...6 V DC
I Analog 4-20 mA 10...30 V, max. 1,3 kOhm
U Analog 0-10 V 15...30 V, min 2 kOhm

2.1 Betriebsbedingungen

Das Gerét ist fur die selbststandige Konvektionskiihlung ausgelegt. Dies ist bei der Aus-
wahl des Installationsortes zu beachten.

Die folgenden Umgebungsbedingungen missen beachtet werden:
— saubere, trockene und kontrollierte Umgebung, staubarm

— geschlossene explosionsgeschiitzte Raume ohne aggressive Dampfe und Gase

Tabelle 2.5
Umgebungsbedingungen zulassiger Bereich
Umgebungstemperatur +1...+50°C
Lagertemperatur -25...+60°C
Luftfeuchtigkeit bis 80% r.F. (bei +25°C, nicht kondensierend)
Schutzart IP54 frontseitig
Hoéhenlage 2000 m Uber NN
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3 Sicherheit

In dieser Bedienungsanleitung werden folgende Warnhinweise verwendet:

Das Schliisselwort GEFAHR wird bei Warnung vor einer unmittelbaren drohenden
Gefahr verwendet.
Die méglichen Folgen kénnen Tod oder schwere Verletzungen sein.

Das Schliisselwort WARNUNG wird bei Warnung vor einer méglichen Gefahr ver-
wendet.
Die méglichen Folgen kénnen Tod oder schwere Verletzungen sein.

Das Schliisselwort ACHTUNG wird bei Warnung vor einer méglichen geféhrlichen
Situation verwendet.
Die méglichen Folgen kénnen leichte Verletzungen sein.

Das Schliisselwort HINWEIS wird bei einer Warnung vor einem Sachschaden ver-
wendet.
Die méglichen Folgen einer Nichtbeachtung kénnen Sachschéden, z. B. an der

Maschine oder am Material sein.

3.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Gerat ist nur fir die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Einsatzbereiche
vorgesehen, unter Beachtung aller angegebenen technischen Daten.

Nicht bestimmungsgemiRe Verwendung

Jede andere Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaf. Besonders zu beachten ist
hierbei:

— Das Gerat darf nicht eingesetzt werden fir medizinische Gerate, die menschli-
ches Leben oder korperliche Gesundheit erhalten, kontrollieren oder sonst wie
beeinflussen.

— Das Gerat darf nicht in explosionsfahiger Umgebung eingesetzt werden.

— Das Gerat darf nicht eingesetzt werden in einer Atmosphare, in der ein chemisch
aktiver Stoff vorhanden ist.

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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4 Montage und Anschluss

Die Folgen einer nicht fachgerecht ausgefiihrten Montage, Einbau und Anschluss
kénnten schwere oder leichte Verletzungen sowie Schiaden am Gerét sein.
Montage, Einbau und Anschluss darf nur durch Fachkréfte oder durch eine beauf-
tragte Fachkraft durchgefiihrt werden!

Das Geréat ist in einem Kunststoffgehause fir die Schalttafelmontage ausgefiihrt. Fir die
Massbilder siehe Anhang A

4.1 Anforderungen
— Installieren Sie das Gerat in einem Schrank mit sauberer, trockener und kontrol-
lierter Umgebung. Fir weitere Einzelheiten siehe 2.1.

— Das Gerat ist fur die selbststandige Konvektionskiihlung ausgelegt. Dies ist bei
der Auswahl des Installationsortes zu beachten.

— Die Dichtflache muss sauber und glatt sein, damit die Schutzart IP54 gewahrleis-
tet ist.

— Das Gerat kann unter jedem Winkel installiert werden.

4.2 Montage

— Dbereiten Sie den Einbauausschnitt gemaf Abb. A.1
— prufen Sie, ob an dem Gerat die Montagedichtung vorhanden ist
— setzen Sie das Gerat in den Ausschnitt ein

— setzen Sie die 4 mitgelieferten Befestigungselemente in die vorgesehenen
Schlitze auf der Ober- und Unterseite des Geréats ein

— setzen Sie die Schrauben in die Befestigungselemente und ziehen Sie sie fest

4.3 Elektrischer Anschluss

Elektrische Spannung

Elektrische Kérperstrébme kénnten Sie téten oder schwer verletzen.

Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfolgen.

Die Netzspannung muss mit der auf dem Typenschild angegebenen Bemes-
sungsspannung iibereinstimmen!

Netzseitig muss eine entsprechende elektrische Absicherung vorhanden sein!

Schalten Sie die Versorgungsspannung nur nach der vollstidndigen Verdrahtung
des Geriits ein.

— Das Layout von Anschlussklemmen ist in Abb. 4.1 und die Klemmenbelegung in
der Tabelle 4.1 dargestellt.

— Stellen Sie sicher, dass fur das Geréat eine eigene Stromversorgungsleitung und
eine elektrische Sicherung | = 1 A vorgesehen sind.

— SchlieRen Sie die Stromversorgung an die Klemmen L / N an.
— Verdrahten Sie die Eingdnge gemal der Abb. 4.2...4.8.

— Verdrahten Sie die Ausgange gemaf der Abb. 4.9...4.17.

— Der maximale Leiterquerschnitt betragt 1,5 mm?2.

— Deaktivierte Eingange (Parameter "Sensortyp” = OFF) miissen gemaf Abb. 4.7
kurzgeschlossen werden.

Signalkabel diirfen nicht zusammen mit Stromleitungen verlegt werden.
Fiir die Signalleitungen darf ausschlie8lich ein geschirmtes Kabel verwendet wer-
den.
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> Die integrierte Spannungsquelle 24 V DC kann fiir Ein- oder Ausgédnge verwendet
HINWEIS , .. ,
werden, nicht aber fiir beide Gruppen.
— SchlieRen Sie die RS485-Leitung an die Klemmen D+ und D- an.
— Der Anschluss an die Schnittstelle RS485 erfolgt Uber TwistedPair-Kabel. Die
Verbindungsleitung darf 1200 m nicht tberschreiten.
olo)
9%
9%
@
®
© ®
© ®
© Do
o2 &2
—9) ®®] 19
Abb. 4.1 Layout der Anschlussklemmen
Tabelle 4.1 Klemmenbelegung
Klemme Signal Klemme Signal Klemme Signal
1 Ausgang 1-3 (-) 19 Ausgang 8-2 (+) 37 Eingang 4-3
2 Ausgang 1-2 (+) 20 Ausgang 8-1 38 Eingang 3-3
3 Ausgang 2-3 (-) 21 nicht benutzt 39 Eingang 4-2
4 Ausgang 2-2 (+) 22 nicht benutzt 40 Eingang 3-2
5 Ausgang 3-3 (-) 23 Spannungsversorgung (N) 41 Eingang 4-1
6 Ausgang 3-2 (+) 24 Spannungsversorgung (L) 42 Eingang 3-1
7 Ausgang 4-3 (-) 25 Eingang 8-3 43 Eingang 2-3
8 Ausgang 4-2 (+) 26 Eingang 7-3 44 Eingang 1-3
9 Ausgang 5-3 (-) 27 Eingang 8-2 45 Eingang 2-2
10 Ausgang 5-2 (+) 28 Eingang 7-2 46 Eingang 1-2
11 Ausgang 5-1 29 Eingang 8-1 47 Eingang 2-1
12 Ausgang 6-3 (-) 30 Eingang 7-1 48 Eingang 1-1
13 Ausgang 6-2 (+) 31 Eingang 6-3 49 RS485 D+
14 Ausgang 6-1 32 Eingang 5-3 50 RS485 D-
15 Ausgang 7-3 (-) 33 Eingang 6-2 51 —24 V Spannungsquelle
16 Ausgang 7-2 (+) 34 Eingang 5-2 52 +24 V Spannungsquelle
17 Ausgang 7-1 35 Eingang 6-1
18 Ausgang 8-3 (-) 36 Eingang 5-1

4.4 Eingange

Unterstiitzte Signale (siehe Tabelle 2.2 und 2.3):

— Normsignal 4-20 mA/0-1V

— Thermoelement (TC)

— Widerstandsthermometer (RTD)

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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Tabelle 4.2 Sensorleitung

Sensorart Leitungsldange, | Widerstand (je Leiter), Kabelart
max. max.
Gleicher Lange und Querschnitt
RTD 100 m 15 Ohm (2- oder 3-Draht)
TC 20m Ausgleichsleitung
Normsignal 100 m 100 Ohm 2-Draht

|Sensor1| [Sensor 2] [Sensor 3] [Sensor 4]

Eingang 1-1
Eingang 1-2
Eingang 1-3
Eingang 2-1

Eingang 2-2
Eingang 2-3
Eingang 3-1

Eingang 3-2

Eingang 3-3
Eingang 4-1

Eingang 4-2
Eingang 4-3

|

Eingang 5-1
Eingang 5-2
Eingang 5-3
Eingang 6-1
Eingang 6-2

1 1 C\I'I C'?
© | [N
(o =) Be) Je)
o = Cc|l=
S|l |C| <
DD DD
=g =N = <
[Ny Wy FAN iy JWW)

Eingang 8-1
Eingang 8-2
Eingang 8-3

[Sensor 5] [Sensor 6| [Sensor 7| [Sensor |

Abb. 4.2 Eingangsanschliisse

4.4.1 Normsignal

Eingang X-1

Eingang X-2

Eingang X-3

Abb. 4.3 4-20 mA Sensorverdrahtung

P HINWEIS

Eingang X-1

L

Eingang X-2

Abb. 4.5 0-1V Sensorverdrahtung

Eingang X-3

Eingang 1-1
Eingang 1-2
Eingang 1-3

Eingang 2-1

Eingang 2-2
Eingang 2-3 |-
Eingang 3-1
Eingang 3-2
Eingang 3-3|
Eingang 4-1
Eingang 4-2
Eingang 4-3

> |

> |
> |
> |

-

,_
it

[sensor 1| | Sensor 2| [Sensor3| [Sensor4| o

24V

3 . . Z+

Abb. 4.4 Verdrahtung der Gruppe aus 4-20 mA-

Sensoren (Beispiel)

Um ein Eingangssignal 4-20 mA zu messen muss ein Shunt-Widerstand 100 Ohm
(x1%) parallel geschaltet werden.

Eingang X-3
E Eingang X-2

Eingang X-1

Abb. 4.6 Kurzschliessen eines deaktivier-

ten Eingangs
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4.4.2 Widerstandsthermometer (RTD)

Es kdnnen 2-Draht- oder 3-Draht-Sensoren angeschlossen werden

Eingang X-1
T,C Eingang X-2
Eingang X-3

Abb. 4.7 RTD-Sensorverdrahtung

4.4.3 Thermoelement (TC)

Fur den Anschluss der Thermoelemente ist die optionale Kaltstellenkompensation vorge-
sehen.

Eingang X-1

+

C Eingang X-2
— Eingang X-3

Abb. 4.8 TC-Sensorverdrahtung

4.5 Ausgange
Optionale Ausgange (siehe Tabelle 2.4):

— Relaisausgang

— NPN-Transistorausgang
— DC-Logikausgang

— Analog 4-20 mA

— Analog 0-10 V

4.5.1 Relaisausgang (R)

E Ausgang X-3 ] 2usgang ii
usgang X-
Ausgang X-2
C Ausgang X-1
Abb. 4.9 Relaisausgénge Q1...Q4 Abb. 4.10 Relaisausgédnge Q5...Q8

45.2 NPN-Transistorausgang (T)

Die NPN-Transistorausgange vom Typ T sind flir die Steuerung von Niederspannungsre-
lais bis 60 V und 400 mA vorgesehen.

SchlieBen Sie eine Diode parallel zu einer Ausgangslast an, um ein Riickwaérts-

» HINWEIS .
strom am Ausgang zu vermeiden.
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+U
Ausgang X-1 +U
@ Ausgang X-2 —’K1—O @ Ausgang X-2 JK1—O
Ausgang X-3 *[@—O*U Ausgang X-3 ‘@—O*U

VD1 VD1

Abb. 4.11 NPN-Transistorausgénge Abb. 4.12 NPN-Transistorausgénge
Q1...Q4 Q5...Q8

45.3 DC-Logikausgang (S)

Die Logikausgange vom Typ S sind fiir die Steuerung von Halbleiterrelais mit einer
Spannung von 4...6 V DC und einem Strom bis 100 mA vorgesehen.

100 Ohm 100 Ohm Ausgang X-1
+6V—_ [ AusgangX-2| |~ + Solid state +6V— | Ausgang X-2| [ + Solid state
3 |- el
? Ausgang X-3 relay Ausgang X-3 L[ relay
Abb. 4.13 DC-Logikausgang Q17...Q4 Abb. 4.14 DC-Logikausgang Q5...Q8

4.5.4 Analog 4-20 mA (1)

Die Analogausgange des Geréats erfordern eine Hilfsspannung U, die wie folgt berechnet
werden kann:

Unin < U < Umax
Umin=10V + 0,02 AXR
Umax = Upin + 2,5V
wobei
Umin., Umax. — minimal und maximal zulassige Hilfsspannung, V
R — Strombegrenzungswiderstand, Ohm

Falls U > Uy, muss ein zusatzlichen Widerstand R zur Strombegrenzung eingesetzt
werden, der wie folgt berechnet werden kann:

Rmin < R < Rpax
Rimin = (U = Umax) / Imax
Rimax = (U = Unin) / Imax
wobei
Imax— Maximaler Ausgangsstrom (20 mA).
Wenn eine externe Spannungsquelle benutzt wird, darf die Spannung 30 V nicht

» HINWEIS .. ,
libersteigen.
< Ausgang X-1
g §~ Ausgang X-2| [—————+U o E_ Ausgang X2| | o+U
o Ausgang X-3 ——+{ +——-U S - Ausgang X-3 - —+ —+—o-U
R R < R. R

Abb. 4.15 4-20 mA Ausgédnge Q1...Q4 Abb. 4.16 4-20 mA Ausgénge Q5...Q8
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Montage und Anschluss

455 Analog 0-10V (U)

Eine externe Spannungsquelle fiir analoge Ausgange ist erforderlich.

Wenn eine externe Spannungsquelle benutzt wird, darf die Spannung 30 V nicht

libersteigen.
Der Ausgang 0-10 V ist fiir einen minimalen Lastwiderstand von 2 kOhm ausge-

legt.

» HINWEIS

Der Lastwiderstand R sollte im Bereich von 2...10 kOhm liegen.

—Ausgang X-1 ————o+U

——Ausgang X-2
—Ausgang X-3 IE@—q—U

DAC
0-10v

Abb. 4.17 0-10V Ausgénge Q5...Q8
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Bedienelemente

5 Bedienelemente

Anzeigeelemente und Bedienelemente befinden sich auf der Vorderseite des Gerates.

Jo o

o oy

JCC T
0. LI

8
7
6
5
4
2
1

CHANNELS

e OUT1 ® STOP

O

Q
Bl EE ) (V) [
R - [

TRM138

Abb. 5.1 Frontansicht

Der Betrieb des Gerates kann mit 4 LED-Displays, 10 LED-Indikatoren und 6 Funktions-
tasten auf der Frontplatte kontrolliert werden.

Tabelle 5.1 Displays

Display Modus Angezeigte Informationen
Gemessener oder berechneter Wert des aktuellen Steuerka-
nals in zwei Anzeige-Modi:
— Manuell — Angezeigter Kanal Uber die Funktionstasten
wahlbar, die entsprechende LED der Gruppe CHAN-
71 Steuerung NELS leuchtet
— Zyklisch — Kanéale werden in einer Schleife angezeigt
(die Periode ind.t kann von 1 bis 600 s eingestellt wer-
den)
Im Logikeinheit-Messmodus ist die Anzeige leer
Fehler Nummer des Kanals mit defektem Sensor
Steuerung | Sollwert fir den aktuellen Steuerkanal
Z2
Fehler Fehlercode
Logikeinheit-Eingang fur aktuellen Kanal (Parameter C.in)
Z3 Blinkender Punkt rechts, wenn TC ausgewahlt und CJC nicht
aktiviert
Nummer des an den Kanal angeschlossenen Ausgangs
74 (P1...P8)
Im Logikeinheit-Messmodus - zwei Bindestriche (- -) als
Platzhalter

Fur Display-Funktionen wahrend der Konfiguration sehen Sie den Abschnitt 8. Konfigura-
tion.
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Tabelle 5.2 LEDs

LED Anzeige Beschreibung
leuchtet Aktueller Steuerkanal
CHANNEL 1...8 -
blinkt Alarm oder Fehler
OUT1 leuchtet Ausg:.:}ng .d(.—:‘s aktuelle"n Kanals ist eingeschaltet
(nur fir digitale Ausgange)
STOP leuchtet Manueller Anzeigemodus

Tabelle 5.3 Funktionstasten

Taste

Beschreibung

Aktuellen Kanal fur die Anzeige wahlen oder
manuelle Ausgangssteuerung

PROG

Zum Konfigurationsmodus wechseln

RESET]
SHIFT

Alarmausgang deaktivieren oder
Zahl auf dem Z1-Display verschieben wenn die Darstellung zu lang

Ausgewahlten Kanal auf den Modus ,Manuelle Ausgangssteue-

% rung“ umschalten oder das Gerat von der Konfiguration- auf den
Steuerungsmodus umschalten

STOP Aktuellen Kanal zwischen den manuellen und zyklischen Anzeige-

LO0P

modi umschalten

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de
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Der Regler hat zwei Betriebsmodi: Steuerung und Konfiguration (siehe Ausschnitte 7 und 8).

Betrieb
6 Betrieb

6.1 Blockschaltbild

G688 TRM138

—p{Eingang 1 ﬂ:Lm : Ausgang 1+
- %} LU2 : —{Ausgang 2}——>
e R O R
g S| o) |
[ Engng S £ 05— fhusgang 5}-—>
—»{Eingang 6 L6 Ausgang 6{—{—>
—>»{Eingang 7 % Ausgang 7——>

)

— > Eingang 8 e usgang
RS485

Abb. 6.1 Blockschaltbild

aff|

Ein analoges Eingangssignal vom Widerstandsthermometer oder Thermoelement wird
entsprechend der Sensorkurve in ein Normsignal umgewandelt. Der Messwert wird ent-
sprechend den eingestellten Parametern digitalisiert, ausgewertet und verarbeitet. Die
Ergebnisse werden in den Speicherregistern gemaf Tabelle C.2 gespeichert. Die voll-
sténdige Parameterliste finden Sie in Tabelle B.1.

6.2 Abfrage

Eingange werden zyklisch abgefragt. Ein Eingang wird in die Abfrageliste aufgenommen,

wenn ein Signaltyp im Parameter in-t (Gruppe PL-1) ausgewahlt ist. Wenn der Parameter
in-t auf OFF gesetzt ist, wird der Eingang aus der Liste gestrichen.

Die Reihenfolge und die Abtastrate fir jeden Eingang werden durch Prioritat definiert, die
im Parameter PIt (Gruppe PL-1) als Zahl von 1 bis 8 eingestellt werden kann. Die hdchs-

te Prioritat ist 8.

6.3 Kaltstellenkompensation

Die Kaltstellenkompensation sorgt fiir eine prazise Temperaturmessung mit Thermoele-
menten.

Die exakte Temperaturermittlung bei Verwendung von Thermoelementen erfolgt tiber
eine Kaltstellenkompensation. Der interne Vergleichsstellensensor befindet sich im Be-
reich der Eingangsklemmen. Um die Funktion zu aktivieren muss der Parameter CJ-.C
(Gruppe PL-0) auf ON gesetzt werden. Die Einstellung ist fir alle Eingange wirksam.
Weitere Filter und Korrekturen fir einzelne Eingéange sind in 6.4 und 6.5 beschrieben.

6.4 Lineare Skalierung

Um ein lineares Signal (Strom oder Spannung) zu skalieren missen die Messgrenzen
eingestellt werden. Die Parameter Ain.L ,Signaluntergrenze® und Ain.H ,Signalobergren-
ze* werden in den Physikalischen Messeinheiten entsprechen der Signalgrenzen einge-
stellt.

Wenn Ain.L<Ain.H, dann
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(Ain.H — Ain.L) * (S; — Smin)

Measured value = Ain. L +
Smax - Smin

Wenn Ain.L>Ain.H dann

(Ain. L — Ain. H) * (S; — Smin)

Measured value = Ain.L —
Smax - Smin
wobei
Smax — Signalobergrenze (z. B. 20 beim 4-20 mA Signal)
Smin — Signaluntergrenze (z. B. 4 beim 4-20 mA Signal)

S; — aktueller Signalwert

6.5 Digitalfilter
Der digitale Filter besteht aus zwei Stufen.

— Ein Komparator wird in der ersten Stufe verwendet, um die Eingangssignale mit
offensichtlichen "Liicken" oder "Ausreif’ern” zu ermitteln. Zu diesem Zweck muss
die Filterbandbreite fiir den Komparator im Parameter in.FG in den physikali-
schen Messeinheiten eingestellt werden. Es wird die Differenz zwischen zwei
letzten Messungen ermittelt und mit der Bandbreite verglichen. Wenn die Diffe-
renz groRer ist als die Bandbreite, wird die Messung wiederholt. Sofern bei der
ersten Messung eine Stérung vorlag, wird dies von der zweiten Messung besta-
tigt und der erste Messwert wird als Stérung ignoriert. Mit dem Wert ,,0“ ist der
Komparator ausgeschaltet.

— In der zweiten Stufe ist eine Dampfung eingesetzt. Die Zeitkonstante des Filters
muss im Parameter in.Fd ,Filterzeitkonstante“ in Sekunden eingestellt werden.
Je grofier der Wert, desto besser die Storfestigkeit und grofRer die Tragheit des
Eingangs. Mit dem Wert ,,0“ ist die Dampfung ausgeschaltet.

TR

-V

t

Abb. 6.3 Gemessene Temperatur Ty (Fil-

Abb. 6.2 K Ili T T
bb. 6 ontrollierte Temperatur T ter abgeschaltet)

Tm

Parameter in.FG

t

Abb. 6.5 Komparator und Dampfung sind

Abb. 6.4 Komparator eingeschaltet .
P g eingeschaltet

6.6 Korrektur

Die Kennlinie des fir den Eingang gewahlten Sensortyps kann von dem Benutzer korri-
giert werden. Es sind zwei Korrekturparameter fir jeder Eingang vorgesehen: Offset und
Neigung der Kennlinie.
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— Das Offset kann im Parameter in.SH in den physikalischen Messeinheiten einge-
stellt werden. Mit diesem Parameter kann der Anfangsfehler des Sensors korri-
giert werden, z. B. bei einem Widerstandsthermometer.

— Die Neigung der Kennlinie muss im Parameter in.SL im Bereich 0,9...1,1 einge-
stellt werden.

T.°CA T.°CA
ohne Korrektur | ohne Korrektur Y,
100 100 + /
80 t 80 I
I mit Korrektur .
g 60 / T=T,+in.sl 50 mit K(ir.rektur
= 10 | | / T=T,*in.SH
= : 40 | /
£, 27 L/
20+ 4
) s 0 20 40 60 80 100 T.°C -. e
T 0 20 40 60 80 100 o
AM - / TM, C
Abb. 6.6 Offset Abb. 6.7 Neigung

6.7 Logikeinheit

Die Kombination einer Logikeinheit mit ihrem Eingangsparameter und ihrem angeschlos-
senen Ausgang definiert den Steuerkanal (siehe Abb. 6.1). Verbindungen kdonnen Gber
die Funktionstasten oder das Konfigurationstool hergestellt werden.

Der Eingang der Logikeinheit kann im Parameter C.in (Gruppe PL-2) eingestellt werden.
Wird ein Wert von d1 bis d8 gewahlt, ist einer der Gerateeingange direkt mit der LU ver-
bunden. Es kdnnen auch ein Mittelwert von 2 bis 8 Eingéngen (F1...F7), Differenz zwi-
schen 2 verschiedenen Eingéangen (A1...A4) oder Anderungsrate (in Einheiten pro Minu-
te) fur jeden Eingang (rl...r8) gewahlt werden. Wenn die Logikeinheit nicht verwendet
werden soll, setzen Sie den Parameter C.in auf OFF.

Ein Zuséatzlicher Differenzialfilter fur die LU-Eingangswerte r1...r8 "Anderungsrate" wird
angewendet. Die Leistung dieses Filters kann mit dem Parameter in.rd "Differentialfilter-
Zeitkonstante" (Gruppe PL-1) fir jeden Eingang eingestellt werden.

Jede Logikeinheit kann an einen von 8 Ausgangen angeschlossen werden, der fiir diese
LU im Parameter C.dr (Gruppe PL-2) ausgewahlt ist. (als Beispiel siehe Tabelle B.1,
Gruppe PL-3 "Standardkonfigurationen™). Vergessen Sie nicht, dass ein Ausgang mit
mehreren LUs verbunden werden kann und jeder von ihnen den Ausgang einschalten
kann (ODER-Logik).

Jede LU kann in verschiedenen Modi arbeiten, ausgewahlt im Parameter AL.t (Gruppe
PL-2):

— Messung (AL.t = 0)
— Komparator
o Heizung (AL.t =1)
o Kihlung (AL.t = 2)
o Alarm innerhalb Grenzen (AL.t = 3)
o Alarm auflerhalb Grenzen (AL.t = 4)
— Weiterleitung (AL.t = 5)
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Die mit dem Ausgang des I- oder U-Typs verbundene LU kann nur im Mess- oder Weiter-
leitungsmodus arbeiten. Im Messung-Modus Ubertragt die LU das Eingangssignal nur auf
das Display, im Weiterleitung-Modus — auf den angeschlossenen Ausgang. Das Steuer-
signal wird nicht generiert.

Wenn die Logikeinheit in einem der Komparator-Modi arbeitet, muss sie mit einem digita-
len Ausgang (R, S oder T) verbunden sein.

6.7.1 Komparator-Modus

Im Komparator-Modus vergleicht die LU das Eingangssignal mit dem Sollwert unter Be-
ricksichtigung der Hysterese A und erzeugt das Ausgangssteuersignal. Der Sollwert und
Hysterese werden in den Parametern C.SP und HY St angegeben (Gruppe PL-2).

Ausgang-Zeitdiagramme flr verschiedene Komparator-Modi sind in Abb. 6.8 dargestellt.

Ausgang ) ALt=1 | 1
ON | ! . ‘
ofF .| 1 1|=t
! rOALt=2
ONT | ‘
OFF L | ot

Abb. 6.8 Zeitdiagramme fiir verschiedene Komparator-Modi

Zusatzliche Einstellungen fir Komparator-Modi:

1. Wenn eine Logikeinheit im Modus " Alarm auf3erhalb Grenzen" verwendet ist,
kann es sinnvoll sein, den ersten Alarm zu sperren, da der gesteuerte Wert beim
Start am wahrscheinlichsten nicht im giltigen Bereich liegt. Um die Option zu
verwenden, setzen Sie den Parameter bL.St ,Alarm beim Start ignorieren®
(Gruppe PL-2) auf ON. Die Zeitdiagramme fiir diese Option sind in Abb. 6.9 dar-
gestellt.

C.SP+A
C.SP
C.SP-A [

Ausgang
ON

OFF ot

Ausgang )
ON '
OFF -

Abb. 6.9 Option ,Alarm beim Start ignorieren*
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2. Die Parameter Ht.on und Ht.oF (Gruppe PL-2) sind die Ein- und Ausschaltverzo-
gerungen. Sie kdnnen verwendet werden, um das Ausgangselement vor haufi-
gem Schalten zu schitzen. Das Ausgang-Zeitdiagramm flir diese Option ist in
Abb. 6.10 dargestellt.

3. Auch die minimale Dauer des Ein- oder Aus-Zustands des Ausgangs unabhangig
vom Eingangszustand kénnen in den Parametern dL.on und dL.oF (Gruppe PL-
2) entsprechend eingestellt werden. Das Ausgangszeitdiagramm flr diese Option
ist in Abb. 6.11 dargestellt.

TA | t<Htof

CSP+A | _____/N\___~ .\ ___________________

AL.t=1
CSP |/

Ausgang A
ON
OFF

|
|
!
|
|
CSPA| S P U\
|
|
|
|
|
|
|
|

1

|
|
il
|
‘ |
|
|
|
I
|

|
| $$7‘¢ -

Ausschalt-___Ht of  t< Hton  Hton Einschalt-
verzogerung verzogerung

Abb. 6.10 Ein- und Ausschaltverzégerungen
TA

C.SP+A
C.SP

C.SP-A

>t

Ausgang
ON |—
OFF
Ausgang i
ON —
OFF .

-]

__—~dLof dLon

OFF-Zustand- ON-Zustand-
Mindestdauer Mindestdauer

ot

|

|

|

|

1

| "
= ohne Verzogerung
|

|

I

|

|

|

mit Verzogerung

Abb. 6.11 Minimale Dauer des Ein- oder Aus-Zustands

6.7.2 Weiterleitung-Modus

Im Weiterleitung-Modus wandelt die Logikeinheit das Eingangssignal in ein proportiona-
les Ausgangssignal um. Die Umrechnung erfolgt Gber die untere und obere Grenze, ent-
sprechend den Parametern Ao.L und Ao.H (Gruppe PL-2). Die Ausgangscharakteristiken
im Weiterleitung-Modus sind in Abb. 6.12 dargestellt.
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Iac A

Ima1x N T T .

|
~ ' Ao.L>Ao.H

min 4 — —
1 L -
Ao.L Ao.H T
Ao.H Ao.L

Abb. 6.12 Weiterleitung-Modus

6.8 Kalibrierung

Eine Kalibrierung sollte durchgefuhrt werden, um die Genauigkeit nach einem Langzeit-
betrieb oder nach einer Reparatur mit Wirkung auf das Eingangsmesssystem wiederher-
zustellen. Die Kalibrierung darf nur vom Hersteller durchgefiihrt werden.

Fur weitere Informationen wenden Sie sich bitte an den Technischen Support der akYtec
GmbH.

6.9 Modbus-Kommunikation

Die Protokolle Modbus-RTU und Modbus-ASCII werden unterstiitzt. Das Gerat arbeitet
nur als Slave.

Betriebsparameter sind Daten, die den aktuellen Zustand des gesteuerten Systems wi-
derspiegeln. Betriebsparameter kdnnen Uber das Modbus-Netzwerk tUbertragen werden.
Modbus-Funktionen zum Lesen oder Schreiben von Parametern sind in Tabelle C.1 dar-
gestellt. Die vollstandige Liste der Betriebsparameter finden Sie in Tabelle C.2
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7 Steuerung

Vor dem Start
Vor dem Einschalten ist sicher zu stellen, dass das Gerét fiir min. 30 Minuten bei
der vorgesehenen Betriebstemperatur (+1...+50 °C) gelagert wurde.

Der Steuerung-Modus wird nach dem Einschalten in 1-2 s aktiviert. In diesem Modus
kénnen die Hauptfunktionen ausgefihrt werden (siehe 1.1). Die Firmware-Version des
Gerates und die Anzahl fehlerhafter Kanale (falls vorhanden) werden auf dem Display Z1
kurz angezeigt. Danach wird der gemessene Wert des aktuellen Kanals angezeigt. Die
Display-Funktionen sind in Tabelle 5.1 beschrieben.

Der Ausgangszustand des Steuerkanals wird entsprechend den eingestellten Parametern
geandert. Ist der angeschlossene Ausgang eingeschaltet, leuchtet die LED OUT1 und die
Kanalnummer wird auf dem Display Z4 angezeigt.

Der Sollwert C.SP kann vom Anwender wahrend des Betriebs im Bereich + C.SP.o
(Gruppe PL-2) geandert werden. Wenn C.SP auf 150°C und C.SP.o auf 50°C eingestellt
sind, kann der Anwender den Sollwert von 100°C auf 200°C andern, ohne den Konfigura-
tion-Modus zu verwenden.

Drlcken Sie , um die manuelle Sollwertkorrektur zu aktivieren, wenn der Kanal ange-
zeigt wird. Das Blinken des Displays Z2 zeigt an, dass die manuelle Sollwertkorrektur

aktiv ist. Drucken Sie , um die kleinste Stelle des Sollwerts um 1 zu erhdhen, oder ,
um die zu verringern. Wenn Sie eine dieser Tasten langer als 3 Sekunden gedrickt hal-

ten, wird die Rampenfunktion aktiviert. Dricken Sie , um den neuen Sollwert zu spei-
chern. Das Display Z2 hért auf zu blinken, wenn das Speichern erfolgreich war. Der neue
Sollwert wird sofort Gbernommen, unmittelbar nach dem Speichern in den Dauerspeicher.
Ein Steuerkanal kann auf die manuelle Steuerung durch Funktionstasten umgeschaltet
werden, wenn der Parameter bL.Ar (Gruppe PL-0) "Handbetriebssperre" auf OFF gesetzt
ist.

MAN
Um die manuelle Steuerung zu aktivieren, driicken Sie [@l, Wenn es aktiv ist, blinkt das

Display Z4 und der Ausgangszustand bleibt unverandert. Drlicken Sie oder zum
Ein- oder Ausschalten, die LED OUT1 zeigt den Ausgangszustand an.

Wéhrend sich der Kanal im ,,Manuelle Steuerung“-Modus befindet, wird jeder Be-
fehl sofort ausgefiihrt, unabhdngig vom Zustand der Logikeinheit, solange der
Modus aktiv ist.

Driicken Sie 7 oder 0®l um die manuelle Steuerung zu beenden.

Die manuelle Steuerung kann nicht vollstéindig realisiert werden, wenn in der Kon-
figuration ein Ausgang an mehrere LU angeschlossen ist. In diesem Fall kann jede
LU den Ausgang schalten. Der manuell ausgeschaltete Ausgang wird sofort von
einer anderen "belegten" LU eingeschaltet werden

7.1 Alarm

7.1.1 Sensorfehler

Das Gerat Uberwacht die Integritat der an die Eingédnge angeschlossenen Sender und
meldet ein Sensorfehler.
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7.1.2 Loop Break Alarm (LBA)

Der Loop Break Alarm ist nur verfiigbar, wenn die Logikeinheit-Funktion (Parameter ALt,
PL-2) auf 1 oder 2 (Heizung oder Kiihlung) eingestellt ist.

Bei einem Loop Break Alarm wird davon ausgegangen, dass ein Fehler im Regelkreis
vorliegt, wenn die Regelabweichung nicht um mindestens den im "LBA-Erkennungsband"”
eingestellten Wert (C.LbA, PL-2) innerhalb des " LBA-Erkennungszeit" (C.Lbt, PL-2) sich
geandert hat oder die Anderungsrichtung nicht der eingestellten Regelfunktion (Heizen
oder Kihlen) entspricht.

Zum Beispiel, sollte bei der Heizung die gesteuerte Temperatur nach dem Einschalten
des Ausgangs ansteigen und nach dem Ausschalten abnehmen. Wenn dies nicht der Fall
ist, wird der Loop Break Alarm eingeschaltet.

7.1.3 Alarmbearbeitung

Bei Alarm (Fehler) in einem Kanal blinkt die entsprechende LED der Gruppe "CHAN-
NELS", das Display Z1 zeigt die Nummer dieses Eingangs (z.B. d - - 1) und das Display
Z2 zeigt die Fehlerursache an (siehe Tabelle 7.1).

Der Alarm (Fehler) bleibt bestehen, bis die Ursache beseitigt ist oder der Kanal vom Be-
nutzer deaktiviert wird. Wahrend des Alarms (Fehler) schaltet die an den fehlerhaften
Eingang angeschlossene LU den angeschlossenen Ausgang auf den im Parameter "Feh-
lerausgang-Zustand" (Er.St, PL-2) definierten Zustand (ON / OFF).

7.1.4 Alarmausgang

Wenn ein Alarmsignal bendétigt ist, wahlen Sie einen Ausgang, der mdglichst nicht in an-
deren Kanalen verwendet wird, und setzen Sie ihn als "Alarmausgang" im Parameter
AL.dr (PL-0).

Wenn ein Alarm oder ein Fehler auftritt, wird der Alarmausgang auf den mit dem Parame-
ter AL.St (PL-0) definierten "Alarmausgang-Zustand" (ON / OFF) flir die "Alarmdauer"
(ALHd, PL-0, 1...600 s) gesetzt. Der Ausgang kann vor dieser Zeit durch Dricken der

Taste LQUT] zurlickgesetzt werden. Nach Ablauf der Alarmdauer wird der Ausgang im vor-
herigen Zustand zurtickgesetzt. Wenn die Ursache bleibt, wird der Alarmausgang alle 60
Sekunden fur 1 Sekunde umgeschaltet.

Der fehlerhafte Kanal kann deaktiviert werden, indem der Parameter C.in (PL-2) auf OFF
gesetzt wird.

Tabelle 7.1
Fehler Display 22
Kurzschluss (RTD) aool

Sensorbruch (RTD / TC) -—— - -

Messwert unterhalb der Untergrenze

I
(auBer Eingénge 0-5 mA, 0-20 mA, 0-1V) tREE
Messwert oberhalb der Obergrenze HHHH
Vergleichsstellentemperatur zu hoch St
Messeinheit-Fehler AdE-
Sensor deaktiviert (in-t = OFF) cnoF
LBA LbA
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7.1.5 Warnindikator

Auler Alarm ist auch mdéglich, unbeachtet der zyklische Kanalanzeige, sofort eine Kanal-
zustandsanderung anzuzeigen. Wenn die Funktion aktiv ist, zeigt die blinkende Kanal-
LED der Gruppe "CHANNELS", dass der Steuerkanal sein Ausgang aktiviert hat. Kein
Alarmsignal wird dabei erzeugt. Die blinkende LED wird ausgeschaltet, sobald der Aus-
gang deaktiviert ist. Um die Funktion zu aktivieren, setzen Sie den Parameter AL.oU
(Gruppe PL-2) fir den entsprechenden Steuerkanal auf ON.
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Die Konfiguration kann Uber Funktionstasten oder Giber PC mit dem Konfigurationstool
"TRM138 Configurator" erfolgen.

Die Konfiguration kann individuell oder mit Standardkonfigurationen erfolgen. Eine Stan-
dard-Konfiguration kann in der Parametergruppe PL-3 ausgewahlt werden. Sie kann
auch geandert und gespeichert werden.

Das Systemmeni bietet Zugang zu allen Parametern der Betriebsmodi, Eingénge, Steu-
erkanale, RS485-Kommunikation und des Zugriffschutzes. Die Parameter sind in Tabelle
B.1 beschrieben. Die Parameter sind in finf Gruppen PL-0...4 aufgeteilt (siehe Abb. 8.1).

Konfiguration

8 Konfiguration

Steuerung

>3s
Grundparameter (Abb. 8.3)

==
|
=3

! |—> Eingdnge (Abb. 8.4)
Regelkanale (Abb. 8.5)

" |—> Standardkonfigurationen (Abb. 8.6)

|——= Netzwerk (Abb. 8.7)
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Abb. 8.1 Parametergruppen

Um das Systemmeni aus dem Steuerung-Modus aufzurufen, driicken Sie mindestens 3

. PROG| | . . :
Sekunden lang die Taste , bis "Prol" auf dem Display Z1 und "PL -0 auf dem Display
Z2 erscheinen.

Wahlen Sie mit den Tasten den Parameter aus und driicken Sie , um den
Parameter zu andern.

Dricken Sie die Taste , um zum oberen Menu (oder zum Steuerung-Modus) zurlick-
zukehren.

Zugriffsschutz kann fir jede Parametergruppe eingestellt werden und steht nur tber das
Systemmenu zur Verfigung. Die Einstellanweisungen zum Zugriffsschutz fur die Parame-
tergruppe PL-0 ist in Abb. 8.2 dargestellt. Der Passcode ist "-10" und kann nicht geandert
werden.

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de

25



Konfiguration

Abb. 8.1
L | lr 1
g N
>3s
PROG| ,——————_____ 7
A |
7 (OO : Passcode | Ta]
I L : asscode ! -
v
b= -1 | [PROG] >3s
' 71 il
—r—r— | Zugriffsebene !
2|\ HI TS J— B 1 Skeinzugritt |
— = [ 2 = nur Lesen !
PROG] | I 3= Lesen / Schreiben |
S
Abb. 8.2 Zugriffsschutz
Parametergruppe PL-0 "Grundparameter”
Displays:
— Z1 - Parameterwert
— Z4 — Parameter-Nr. (siehe Tabelle B.1)
Abb. 8.1
22
S|
PROG| .- ___
oo _) : i A i
2\ FrrL i Passcode E—»
= . | PROG
VAl I~
22 |,_-,-, -4 - ,’,’_',’|<—i Korrektur E
N
/ A =TTt

Z2|,'-,, F’, |<—>| ,3,-,-|<—:K0rrekturi
|

MANf — TTTTTTT T
Quit

Abb. 8.3 Gruppe PL-0 "Grundparameter"

Parametergruppe PL-1 "Eingange"
Displays:
— Z1 —Parameterwert
— Z3 - Eingang-Nr.
— Z4 — Parameter-Nr. (siehe Tabelle B.1)
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Abb. 8.1
72
FL-{
o1 PROG| ___________
: D‘:”_' : i a i
oy ,.,,.L i Passcode = - ;4
| & |
N st L PROG
o
79 M Eingangswahl i
PROG] "L

1
= :
2 |l. . Fl.'l’|‘_’| [ <—i Korrektur |
Y [PROG] =
v, e A '—E—_—_—_—_—_—_—_—_:

I P —

1 ~ 1

- L | feurt s 1A Korrekt !

2l r-C cCou i OrreKtur 1

| == | PROG 1 :
QuIT

Abb. 8.4 Gruppe PL-1 "Eingénge”

Parametergruppe PL-2 "Regelkanéle"
Displays:
— Z1 —Parameterwert
— Z2 - Logikeinheit-Auswahl (CPR1...CPR8 —> LU1...LU8)
— Z3 - Logikeinheit ausgewanhlt (C1...C8 —> LU1...LU8)
— Z4 — Parameter-Nr. (siehe Tabelle B.1)

Abb. 8.1

B

Z i .
22 |l"_ S5F |‘_’ :7!'__" l'__l"—i Korrektur E

PROG [

LT N-A |

7 |'7“ PROG '|<_L orery
Yyl = 1 ==
2L 5F '-|<—E Korrektur i
l !

e s e

Abb. 8.5 Gruppe PL-2 "Regelkanéle"
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Konfiguration

Parametergruppe PL-2 "Standardkonfigurationen”

| [PROE]> 3
2[qL E]

\

Steuerung

Abb. 8.6 Gruppe PL-3 "Standardkonfigurationen™

Parametergruppe PL-4 “Netzwerk”
Displays:
— Z1 — Parameterwert
— Z2 — Parametername
— Z4 — Parameter-Nr. (siehe Tabelle B.1)

- -PROG ___________
' :n | Z1
7=y I ! Ta]
2\ . Passcode -
I L ! PROG
iy 71 -y
P5 ST..A Korrektur !
2lbfs e 2 Mg
AS
] 1
22 |1'_'1:n |<—>| —,’|<—: C Korrekturi

@} - .

| |
2 |PrkY |<PR—OG>| o <—EL Korrektur i
--------
i Siehe Tabelle B.1 i
e 1
]

Abb. 8.7 Gruppe PL-4 “Netzwerk”
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TRM138 Configurator

9 TRM138 Configurator

Vor dem Start
Vor dem Einschalten ist sicher zu stellen, dass das Gerét fiir min. 30 Minuten bei
der vorgesehenen Betriebstemperatur (+1...+50 °C) gelagert wurde.

Die komplette Parameterliste ist in der Tabelle B.1 ersichtlich.

Die Software und das Handbuch sind auf dem USB-Stick enthalten und stehen zum
Download zur Verfiigung auf www.akytec.de.

Damit das Gerat in einem RS485-Netzwerk betrieben werden kann, muss es konfiguriert
werden. Folgende Schritte sind notwendig:

— Installieren Sie das Konfiguration-Tool ,TRM138 Configurator® auf den PC

— SchlieRen Sie das Gerat Uber einen USB/RS485-Adapter (im Lieferumfang nicht
enthalten)an die USB-Schnittstelle des PCs an

— SchlieRen Sie die Versorgungsspannung an die Klemme L / N des Gerat
— Schalten Sie die Versorgungsspannung ein
— Starten Sie den TRM138 Configurator

Falls die Werkseinstellungen des Moduls nicht geandert sind, wird die Verbindung mit
dem Modul automatisch hergestellt. Das Modul wird automatisch erkannt, die Konfigura-
tionsparameter des Moduls ausgelesen und das Fenster mit der entsprechenden Konfi-
gurationsmaske geoffnet.

Andernfalls missen die Netzwerkparameter des Konfiguration-Tools angepasst werden.

(siehe Tabelle 9.1).

Tabelle 9.1 Netzwerkparameter-Werkseinstellungen

Parameter Bezeichnung Werkseinstellung
Baudrate, bit/s bps 9600
Datenbits len 8
Paritat prty keine
Stoppbits shit 1
Adressbits a.len 8
Adresse addr 16
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10 Wartung

Die Wartung umfasst:

— Reinigung des Gehauses und der Klemmleisten vom Staub, Schmutz und
Fremdkoérper

— Prifung der Befestigung des Gerats
— Prifung der Anschliisse

Das Gerat sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel oder
I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden. Bei der Wartung sind die Sicherheitshin-
weise aus dem Abschnitt 3 “Sicherheit* zu beachten.
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Transport und Lagerung

11 Transport und Lagerung

Packen das Gerat so, dass es fiir die Lagerung und den Transport sicher gegen Stolke
geschitzt wird. Die Originalverpackung bietet optimalen Schutz.

Wird das Gerat nicht unmittelbar nach der Anlieferung in Betrieb genommen, muss es
sorgfaltig an einer geschiitzten Stelle gelagert werden. Es darf kein chemisch aktiver
Stoff in der Luft vorhanden sein.

Zulassige Lagertemperatur: -25...+60 °C

Transportschédden, Vollstédndigkeit

Das Gerat konnte beim Transport beschéadigt worden sein.

Uberpriifen Sie das Gerét auf Transportschiden und auf Vollstindigkeit!
Melden Sie festgestellte Transportschdden unverziiglich dem Spediteur und
akYtec GmbH!
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12 Lieferumfang

TRM138

Kurzanleitung

Befestigungssatz

Dichtung

USB-Stick mit Software und Dokumentation

PR R R R
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Anhang A MaRbilder
Anhang A MaRbilder

Befestigungen

Ausschintt

N
>40g

11

130
\

Abb. A.1 Abmessungen
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Anhang B Konfigurationsparameter

Tabelle B.1
Nr. Konfi[\lame_ Parameter Gultige Bedeutung
gurator Display werte
PL-0 / Grundparameter
1 dev - Gerat nur lesen
2 ver - Firmware nur lesen
3 n.Err - Letzter Fehlercode nur lesen
4 | indt | Cndt f;gi'?;;iﬁig%‘;ege' 1...600
5 ind.r Lnd.r | Anzeigeaktualisierung (s) 0...60
o | nan | i | e o
AL.dr Al dr | Alarmausgang 0...8
ALHd Al Hd | Alarmdauer (s) 1...600
9 AL.St AL.St | Alarmausgang-Zustand (()Dll\::
10 cj-C ro-r ;(g\;tcs:;ellenkompensation (())FI\IF
11 SYSt BY5t | Systemfehleranzeige (g)ll\lF
12 bL.Ar L! R~ | Handbetriebssperre on
OFF
PL-1/ Eingdange
1 in.Fd cn.Fd | Filterzeitkonstante (s) 0...15
2 in.FG cn.FL | Filterbandbreite 0...100*
3 Prt Prt Prioritat 1...8
4 in.SH .n. GH | Offset -999...9999*
5 in.SL .n 5L | Neigung 0,900...1,100
6 Ain.L ACn.lL | Signaluntergrenze -999...9999*
7 Ain.H ACn.H | Signalobergrenze -999...9999*
IEIERI
ofF OFF
Lyon RTD Cul00 (GOST)
Lyt RTD Cu50 (GOST)
Lyn? RTD Pt100
Lyn3 RTD 100P (GOST)
9 in-t cn-£ | Sensortyp £4LM TC ype L (GOST)
EY5 TC type K
tY0h -50...+50mV
|3 HH RTD Pt50
tyoq RTD 50P (GOST)
tyrn9 RTD 50M (GOST)
tyn 4..20mA
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Name Giiltige
Nr. [ Konfi- ) Parameter g Bedeutung
D|Sp|ay Werte
gurator
Lyt 0...20 mA
Lty e 0...5mA
Lty 3 0..1V
Lty RTD 100M (GOST)
tyig RTD 53M (GOST)
£y i TCtype S
Y TC type R
=) TC type N
[age 7o H TC type J
LYo ! TC type A-1
PL-2 / Regelkandle
C.SP 5P | Sollwert -999...9999*
2 HYSt HYGE | Hysterese 0,001...9999*
Manuelle
r *
3 | CSPo | L5F0 Sollwertinderung () 0...9999
4 Ht.on HE o0n | ON-Zustand-Mindestdauer 0...9000
5 Ht.oF HE oF | OFF-Zustand-Mindestdauer 0...9000
6 dL.on dl_on | Einschaltverzégerung 0...3600
7 dL.oF dl.oF | Ausschaltverzdgerung 0...3600
ON
8 bL.St Ll G& | Alarm beim Start ignorieren
OFF
0 Messung
1 Heizung
2 Kihlung
oo . Alarm innerhalb
. ) Logikeinheit-Funk
9 AL.t At ogikeinheit-Funktion 3 Grenzen
Alarm auferhalb
4
Grenzen
5 Weiterleitung
ON
10 Er.St EF~ Gt | Fehlerausgang-Zustand OFF
0 OFF
1 8 . dl...d8
(Eingang 1...8)
9 F1 (Mittelwert 1...2)
10 F2 (Mittelwert 1...3)
11 F3 (Mittelwert 1...4)
11 C.in I Cn | Logikeinheit-Eingang 12 F4 (Mittelwert 1...5)
13 F5 (Mittelwert 1...6)
14 F6 (Mittelwert 1...7)
15 F7 (Mittelwert 1...8)
16 Al (Differenz 1-2)
17 A2 (Differenz 3-4)
18 A3 (Differenz 5-6)
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Anhang B Konfigurationsparameter

Name Giiltige
Nr. [ Konfi- ) Parameter g Bedeutung
D|Sp|ay Werte
gurator
19 A4 (Differenz 7-8)
r1...r8 (Anderungsra-
20..27 te 1...8)**
0 keine
. . 1 1 Stelle
12 dpP dP Anzeige-Dezimalpunkt 5 > Stellen
3 3 Stellen
13 Ao.L Ho.l | Weiterleitung-Untergrenze -999...9999*
14 Ao.H Ho.H | Weiterleitung-Obergrenze -999...9999*
15 C.dr [ dr | Ausgang-Nr. 0...8
16 C.Lbt I bt | LBA-Erkennungszeit (s) 0...9000
17 C.LbA 't bR | LBA-Erkennungsband 0,001...100*
ON
18 AL.oU Al ot} | Warnindikator
OFF

PL-3 / Standardkonfigurationen

1 Pri P! RTD Cu50 (GOST) — . [{Ausgang T}
—>{ Eingang 2 > LU2
2 Pr2 P-Z RTD 100P (GOST) —>{Eingang 3|—>{LU3
Eingang 4 E—»
Eingang 5 »LU5
3 Pr3 P-3 TC type L (GOST) _ [Eingang 6 %
—»| Eingang 7 @—»
4 Pr4 Py 4-20 mA Eingang 8 |—>|LU8
5 Pr5 P-5 RTD Cu50 (GOST) Eingang 1 LUt |—>{Ausgang 1
—»Eingang 2 L2 Ausgang 2
—»Eingang 3 LU3 Ausgang 3
6 Pr6 PrE RTD 100P (GOST) Engang 4 — Roseany 4
Eingang 5 LUS Ausgang 5
7 Pr7 P,— -,' TC type L (GOST) Eingang 6 LU6 Ausgang 6
Eingang 7 L7 Ausgang 7
8 Pr8 P-g 4-20 mA Eingang 8 LUs|—»{Ausgang 8
9 Pro P-g RTD Cu50 (GOST) Eingang 1}—>{ LU }—»{Ausgang 1
Lu2 Ausgang 2
10 | prio | pri; RTD 100P (GOST) Eingang 3| LS| —>(Ausgang 3

LU4 Ausgang 4

LU5 [—»{Ausgang 5{>
TC type L (GOST) E o] »lhusongole

Eingang 7 Lu7 Ausgang 7
12 Pri2 Pl' ’E 4-20 mA LU8 Ausgang 8

11 Pri1 Pr !

—

Eingang 1 LU1 Ausgang 1

> LU2 Ausgang 2
LU3 Ausgang 3
r@—Musgang 4>

13 Pri3 P13 RTD Cu50 (GOST) [Lus}—>[Ausgang 5] >
LU6 Ausgang 6
LU7 Ausgang 7
LU8 Ausgang 8
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Name crfen
Nr. [ Konfi- ) Parameter Gultige Bedeutung
Display Werte
gurator
14 Pria | Pr iy RTD Pt100 o T[T (s T}
—»| Eingang 2 »LU2
15 Pri5 P 15 TC type K —»] Eingang 3 Lu3
Eingang 4 E—»
16 | Pri6 | Pris TC type J =
—»{ Eingang 7 [LU7}—
17 Pr17 P- 17 TCtype N Eingang 8 —>{LU8
18 Pr13 Pr g RTD Pt100 Eingang 1 LU —>{Ausgang 1
—»|Eingang 2 Lu2 Ausgang 2
19 | Priz | Prt TC type K ~~Emgang 3> LW Ausgang 3
Eingang 4 LU4 Ausgang 4
Eingang 5 LU Ausgang 5
20 Pri3 P2l TC type J Eingang 6 LU6|—»{Ausgang 6|
Eingang 7 Lu7 Ausgang 7
21 Pri13 P2t TC type N Eingang 8 LU8 |—»{Ausgang 8
22 Pri3 P22 RTD Pt100 Eingang 1 LUT]—»[Ausgang 1
LU2 Ausgang 2
Eingang 3 LU3 Ausgang 3
23 Pri3 P23 TC type K Dol >fhasgmo 7
Eingang 5 LU5 Ausgang 5>
24 Pri3 P24 TC type J LU6|—»{Ausgang 6] >
Eingang 7 Lu7 Ausgang 7
25 Pri3 P25 TC type N LU8 Ausgang 8
—{Eingang 1—>{LUT}—>fAusgang 1
> LU2 Ausgang 2
LU3 Ausgang 3
26 | P13 | P25 RTD P00 T e
LU6 Ausgang 6
LUz Ausgang 7>
LU8 Ausgang 8>
PL-4 / Netzwerk
0 2.4
1 4.8
2 9.6
3 14.4
1 bPS LPS Baudrate, kbit/s 4 19.2
5 28.8
6 384
7 57.6
8 115.2
. 0 7
2 LEn ! En | Datenbits*** 1 g
0 keine
3 Prty PrtY | Paritatx* 1 gerade
2 ungerade
. - . 0 1
4 Shit Eh_E | Stoppbits*** 1 5
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0 8
) .
5 A.Len Al en | Adressbits 1 11
6 Addr Add-~ | Adresse 0...2040

* Die Dezimalpunktposition dieses Parameters kann geédndert werden.

Um die Dezimalpunktposition zu dndern, wéhlen Sie den Parameter (der Para-

metername blinkt auf Z2) und halten Sie die Taste gedriickt. Der Dezimal-
punkt bewegt sich von links nach rechts. Lassen Sie die Taste an der gewlinsch-
ten Stelle los. Driicken Sie die Taste noch einmal, um den Wert zu &ndern.

** Der Parameter ist nur im Systemmendi verfiigbar
*** Unerlaubte Kombinationen der Parameter:

—  prty=0; shit=0; len=0

—  prty=1; shit=1; len=1

—  prty=2; shit=1; len=1
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Anhang C Modbus-Register

Anhang C Modbus-Register

Tabelle C.1 Modbus-Funktionen

Funktion Beschreibung

0x01 Read Coil Status

0x03 Read Holding Registers

0x04 Read Input Registers

0x05 Write Single Coil

0x06 Write Single Register

Tabelle C.2 Modbus-Register

Parameter Datentyp Register

Funktion 0x04, nur lesen

CH1 Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0000
Wert UINT16 0x0001
Wert (big-endian) REAL32 0x0003, 0x0004
CH2 Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0005
Wert UINT16 0x0006
Wert (big-endian) REAL32 0x0008, 0x0009

CHS8 Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0023
Wert UINT16 0x0024
Wert (big-endian) REAL32 0x0026, 0x0027
CH1 LU Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0040
Wert UINT16 0x0041
Wert (big-endian) REAL32 0x0043, 0x0044
CH2 LU Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0045
Wert UINT16 0x0046
Wert (big-endian) REAL32 0x0048, 0x0049

CH8 LU Eingangswert

Dezimalpunkt UINT16 0x0063

Wert UINT16 0x0064

Wert (big-endian) REAL32 0x0066, 0x0067
Funktion 0x03/0x06, lesen/schreiben

LU1 Eingang (C.in) UINT16 0x0000

LU2 Eingang (C.in) UINT16 0x0001

LU8 Eingang (C.in) UINT16 0x0007

CH1 Sollwert (C.SP)

Dezimalpunkt UINT16 0x0010

Wert UINT16 0x0011

CH1 Aktueller Sollwert (C.SP.S)

Dezimalpunkt UINT16 0x0012

Wert UINT16 0x0013
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Anhang C Modbus-Register

Parameter Datentyp Register

CH2 Sollwert (C.SP)

Dezimalpunkt UINT16 0x0014
Wert UINT16 0x0015
CH2 Aktueller Sollwert (C.SP.S)

Dezimalpunkt UINT16 0x0016
Wert UINT16 0x0017

CHS8 Sollwert (C.SP)

Dezimalpunkt UINT16 0x002c
Wert UINT16 0x002d
CHS8 Aktueller Sollwert (C.SP.S)

Dezimalpunkt UINT16 0x002e
Wert UINT16 0x002f
CH1 Hysterese

Dezimalpunkt UINT16 0x0030
Wert UINT16 0x0031
CH2 Hysterese

Dezimalpunkt UINT16 0x0032
Wert UINT16 0x0033

CHB8 Hysterese

Dezimalpunkt UINT16 0x003e
Wert UINT16 0x003f
CH1 Ausgang Nr. (C.dr) UINT16 0x0041
CH2 Ausgang Nr. (C.dr) UINT16 0x0042
CH8 Ausgang Nr. (C.dr) UINT16 0x0048
CH1 Ausgangswert (0...1000) UINT16 0x0051
CH1 Ausgangswert (0...1000) UINT16 0x0052
CH8 Ausgangswert (0...1000) UINT16 0x0058
Funktion 0x01/0x05, lesen/schreiben
Zustand des Ausgangs 1 UINT16 0x0000
Zustand des Ausgangs 2 UINT16 0x0001
Zustand des Ausgangs 8 UINT16 0x0007
Aktivierung des Protokolls akYtec (Befehl) UINT16 0xff00
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