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ﬁwmkare_ltlregler Kurzanleitung -1 ; Fl'lilr den IZugrif;zu
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dem Durchmesser des — Hal e
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2. Bestellschliissel Juse: i i @45 x| 2
- bestelischiusse Gehduse: H1 - Tafeleinbau (96 x 96 x 70 mm) abschneiden. Platte .. > v
TRM202-HX.XX H2 - Tafeleinbau (96 x 48 x 100 mm) R 3 Offn.
H3 - Wandmontage (105 x 130 x 65 mm) w0
. ==
| Gehause Ausgénge: R - Relaisausgang ¢ Dichtungs- b
T - NPN-Transistorausgang buchse 7 \[/
5 C - TRIAC
| Ausgange | S - DC-Logikausgang Kabel 105
I = 4-20mA
0-10V
v TRM202-H1 TRM202-H2
Montageausschnitt
i 96 96
3. Elektrischer Anschluss R T c S TRM202-H1
+6V | i E ﬂ 0312 | | >18
2
= [ ] i w | 3
1]2]3]4]s]s]7]8]9]r]11]12]13]14]15]16 3[4]5] |[3]4]5] [3]4]5] [3]4]5 s E | ﬂ &
LUL H/—i H/—i Dl IJ5 i R o o s l Draufsicht 9% Klemmleiste
<< +0b- . —~
> AUSGANG1 AUSGANG? o | U ! | i A
3 C v RS4E5 I |
13 92
ik Schraube
4-20mA 0-10V .
+kj U+ | T I M4x35 o Befestigung
o
TC L Befestigung ™
+@ @Jr 3lafs] [3]a]s = : Montageausschnitt
SPANNUNG J Lf)\ 1 | ‘ 1 | TRM202-H2
—————————————————— - i «
- - | 111 109 w S g1+02 >18
o +% %+ - - : il ) Ruckansicht h =
~ |
S~ R T C S : ;
EINGANG 1 EINGANG 2 Klemmieiste h_'—|:]
@ +6V : =
6]7]8] [e]7[8] [6]7]8] [6]7]8
[ [ I 3 T Max. Schalttafeleldicke 15 mm
+ Signal- und Datenleitungen diirfen nicht zusammen mit | U
Stromleitungen verlegt werden.
« Fir die Signalleitungen darf ausschlieBlich ein geschirmtes
Kabel verwendet werden. 4-20mA 0-10V
* Beim Anschluss eines RTD sollen alle Leiter von gleicher Lénge und . _
Querschnitt sein. [ 1] |11 5. Sicherheit
+ Beim Anschluss eines Thermoelements soll eine 6|7[8] [6]7]8
Thermoelementleitung benutzt werden. « Netzseitig muss eine entsprechende elekirische Absicherung vorhanden sein
* Die Thermoglement-Filhler beider Kandle milssen voneinander « Die Netzspannung muss mit der auf dem Typenschild angegebenen Bemessungsspannung iibereinstimmen
und von den geerdeten Teilen isoliert werden. . - o
Kaltstellenkom ) ; « Schalten Sie die Versorgungsspannung nur nach der vollstdndigen Verdrahtung des Gerdts ein
. pensation (CJC) ist vorgesehen. +U U YU v M s . .. X ) } . : . .
« Um ein Eingangssignal 4-20 mA zu messen muss ein AUSGANG ? » Das Gerat dar'f nicht in explosionsgefdhrdeten Bereichen eingesetzt werden und es darf kein chemisch aktiver Stoff in der Atmosphare
Shunt-Widerstand R, = 100 Ohm (+1%) parallel geschaltet werden. vorhanden sein
6. Technische Daten 7. Eingénge (Parameter in.t1, in.i2) 8. Einstellungen
Tabelle 1 Tabelle 2 Signal 1 Signal 2
Spannungsversorgung 230 (90...245) VAC, (47...63 Hz) ; : ) ; | e TYr e |
Leistungsaufnahme, max. VA Anzeige Eingangssignal Messbereich i i TRM202 i o
Eingange Lineare Signale Eingang 1 «— Sensor —» Eingang 2
Analogeingange 2 el-5 0-5 mA 0...100% ; = = Unterer / oberer = = ;
Abtastzeit, max. 1s 2o g gg m: g . }gg : Skalierung  [Cnt ] [Cnk 1] | «— MEEAEE C — | [EaLe Skalierung
Eingangs- 420 mA externer Widerstand Ry, = 100 Ohm ngg 50 - +5r8 p— 0' : '100 % «— Quadratwurzel —
widerstand (parallel) ! 0 v 0:::100 % dP {| | «— Dezimalpunkt — || dP2
0-1V = 100 KOhm RTD nach IEC 60751:2008 ! i
Grundfehler RTD +0,25% 385 Pt50 -200...+750 °C — , o = — ,
Digitaler Filter CnF i n
T —05% T P00 200 +750°C gitaler Filte ;i ’ :Fllt_erzeltkunsiénte: Fzg Digitaler Filter
Lineare Signale +0,5% RTD nach GOST 6651 Fiterbandoreite
Ausgange r391 50P -200...+750 :C Korrektur SH || «=—— offset — || 5H2 Komektur
Optionale Ausgénge 2 rHicd 50M '190---+2000 C PUt] | «—— Neigung — || HUZ
Digitale Relaisausgan 8A/230 VAC, cos ¢ = 0.4/30 VDC b Cus0 -50...+200°C ] = !
g gang 0S¢ =2 ~391 100P -200...+750°C - H‘L*T‘ii‘—‘n
NPN'. 200 mA, 40V DG r.4e8 100M 190...+200 °C
Transistorausgang r. 426 Cu100 -50...+200°C Yy v Yy v 9
50 mA, 240 V AC (stdndig gedffnet) r-23 53M -50...+200°C Eingangs- . e _ " = Eingangs-
TRIAC 0.5 A (f < 50 Hz, Impulslinge < 5 ms) r-Y5 46pP -200...+750°C selektor \“ Lyt «_dgﬁe;ekml;zlgks_, cLie ‘/ selektor
DC-Logikausgang 100mA, 4.6V DC _ UG I Ll L ]
Analoge  4-20 mA 10...36 V, max. 1 kOhm E 3 J -200...+1200°C T Wodms Vodos T 102
0-10V 15...36 V, min 2 kOhm Eon N -200...+1300 0 ~
T i) E P K -200...+1300 °C S | Komparator cp||<— Solwet — |cps Komparator |
° = =
Schifsele  Anschiuss D+, - = : 0T % o S g
< oo i - <
RS485 Protokolle Modbus RTU/ASCII, akYtec E-RI A 0...+2500 °C = 7 Hysterese =
Baudrate 2.4...115,2 kbit/s E_E T -200...+400°C 2 | [dan [ daF ([tan ([EaF 1] | «— Verzogerungen — | [dand[daFe|Eand[EsF2] | 2
Kabel geschirmtes TwistedPair-Kabel (STP) E_b B +200...+1800 °C JAC 7] | «— Analogmodus — | [ACe
Gehause TC nach GOST 8.585 et o
Gehause i ho B E_L AL2 -%00... 1—;2[3)([])0 E:C §, | P-Regelung “— Sollwert — | [ 5pg P-Regelung | §
- - . ° [} p . = 1]
Abmessungen, mm | 96x96x70 | 96x48x100 | 105x 130x 65 g gg A3 0 +1800°C g e ko, g
Schutzart front IP54 front IP54 P44 < [signa- VR o ) Signal- | =
Betriebsbedingungen < | weiterleitung (77 | «— Signalweiterleiting —» | F=o weiterleitung | <
Umgebungstemperatur +1...450°C 9. Alarmlogik
Lagertemperatur -25...+55°C Tabelle 3
Luftfeuchtigkeit bis 80% r.F. (bei +35°C, nicht kondensierend) Ernalg‘?ml?rl:;z Komparatorlogik Ausgangszustand ﬁ@@ Anzeige-
Hohenlage 2000 m dber NN 2 modus
00 OFF — N Li
_ N TS 8883] [o=r g
01 (default) | Heizung oFF l I Ausgang 1 0500 | [foe Ausgang 2 E
" ON HYS";K )
02 Kiihlung ol T - ‘
Alarm innerhalb ONT  —=~Hvs : ;
03 Zweipunktregelung Zweipunktregelung
Grenzen OFF L Proportionale Regelung Proportionale Regelung —
04 Alarm auBerhalb ON s Signalweiterleitung Signalweiterleitung PC
Grenzen OFF
TRM202_0024_DE akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany

© Alle Rechte vorbehalten.

Technische Anderungen und Druckfehler vorbehalten.

Tel: +49 (0) 511 16 59 6720 - www.akytec.de


http://www.akytec.de/

DE

C€

TRM202

akD"tec

10. Konfiguration

( Power on )
Betriebsparameter
(LvoP)
v
» (| ©CH1 | - Obere Anzeige zeigt Eingangswert LU1:
E-,% 7l° T4, T2 oder AT
= (siehe Parameter iLU1, Gruppe Lvin)
Fro - Untere Anzeige zeigt Sollwert SP1
v
o - Obere Anzeige zeigt Eingangswert LU2:
E-ﬁ-,','-," OCH2 | T4, T2 oder AT
= (siehe Parameter iLU2, Gruppe Lvin)
Prol - Untere Anzeige zeigt Sollwert SP1
Benutzen Sie die Tasten und um die Sollwerte einzustellen

PROG| > 35
y

Zweikanalregler

Obere Anzeige (rot) zeigt
— Prozesswert (Betrieb)

— Parametername (Konfiguration)

— “MENU" (Menl)
— Fehlername (Fehler)

Untere Anzeige (griin) zeigt
— Sollwert (Betrieb)

— Parameterwert (Konfiguration)

— Parametergruppe (Ment)

Steuerelemente (H2)

TRM202

ao6o
EEEE)

0 CHI @
O CH2 @
O O_ OCOM

0UT1 QUT2

LEDs:

,GH1” - oberes Display zeigt den CH1 Eingangswert
,GH2” - oberes Display zeigt den CH2 Eingangswert
,GOM” - blinkt fur 0,1 s bei der Dateniibertragung
,OUT1” - leuchtet Ausgang 1 EIN

,OUT2” - leuchtet Ausgang 2 EIN

Funktionstasten

- Wert erhéhen oder

Menii-Navigation

- Wert verringern oder

Menii-Navigation

- Driicken > 3 's:

— Konfigurationsmodus aufrufen

— Parametergruppe verlassen:

Tastenkombinationen

[Pros]+H[ A ]+[¥]
- Passcode-Zugang

[ProG]+[ A ]
- Dezimalteil des Parameters
andern (Konfiguration)

- Driicken < 1's:

— Parametergruppen 6ffnen
— Parameter speichern und den
nachsten Parameter anzeigen

]+ (]

- Zuriick um den ganzzahligen Teil
des Parameters zu an-dern (Konfiguration)

PROG
:
— Yo = raN = N — N =
AEnl|———[REnl REnl AEAL = AEnL
- Adu Ll Luoll Lonn
[¥] ¥ [¥]
[Froe] [eroe] > 35 [FRod] [eroe] >3 s PROG I >3s PROG kPnoe >3s
Anzeige Regel i i i v RS485-Netzwerk
v . ) ) v gelung und Signalweiterleitung .
_ (diSP) Anzeige der Eingangswerte (Adv) § Prat (Prot) - Protokolt: (Comm)
—p{ 5P StAt =Statischer Modus —| SLL (1B %_%S;"W;;gg)”mfgrenze (LvoU) > SuBs G = akYteo
SEAE CYCL=Zyklischer Modus - {333 abhéng'ié'von dP1 r_n.r'blr._r = Modbus RTU
botH =Paralleler Modus ; [Prog] AASE = Modbus ASCII
) ¢ | (SL.H1) LU1 Sollwert-Obergrenze (bPS) Baudrate:
5E;-["L’7 0 (-1999...9999) f:' 'F',jg 2.4..115.2 kbit/s
@ abhéngig von dP1 'i L
i T yep————— - -t (Addr) Netzwerkadresse:
4 I egelenhet 1 | !l Regeleinheit 1 | Addr 0...255 for Prot = 5Yn und A.LEn = 8
TCL (FES) Ruhezeit I v igitalausgang | | JAC 1 (dAC1) LU1 Analogmodus: Analogausgang | o 0...2047 for Prot = 55F~ und A.LEn = 11
r “FF 5...99 s = Konfigurationsmodus beendet, a’_-n-P ! (CmP1) Llh Digitale Funktion [ | Lt o = Proportionale Regelung | 1...247 for Prot = AL oder AR5C
o wenn keine Tastenaktivitat | ! (siehe Tabelle 3) [ | Py Pv = Signalweiterleitung | Doppelte Adressierung ist nicht zulassig
ROG oFF = Funktion inaktiv I [Fog | | PROG | v
R | 7 (A.LEn) Adresslinge:
[ H'.')’S’,_:: (HY$1) h%” gégtge)rese I I i_ 1 Proportionale Regelung| | AL %g 8 bit
l_ I ‘ abhangig von dP1 | I l rert (CtL1) IEIléLtAnall-?ge Funidion [ } PROG 11
= Heizun, .
| = (don1) LUT Einschaltverzs- | [ ! HERE — il o I C 41| (rSdL) Antwortverzogerung
- - don i | Cool = Kihlung | r L (1..45 ms)
v Eingangseinstellungen [ n gerung [ ¥ [FRoG ! ) | | 2l
= 71 6 . ) 0..250 | = (XP1) LU1 Proportionalbereich
>l £ ! (nt) CH1 Sensor (Lvin) | ; gl (0..250°s) | | | oP ! (2...9999) | I PROG
~. 385 (siehe Tabelle 2) I oo F ! oF1) LUt Ausschaltverzs- | I i abhangig von dP1 _I |
_ [Frog] 0 gerung | = ————————— | C von einer beliebigen Anzeige D)
2 D’Pl': ! (dPt1) CH1 Dezimalpunkt angezeigt | * (0..250's) | | r——fF—— - — — — —— | A
S ! @1 I Loy ¢]tom) LUt win | I | ¥ e wi ogrametereiing I { {} [Feoe] + (A1 +
sL_= i ) n. eiterleitung- :
e Do | ERTUERR N e |
s 2 7 (dP1) CH1 Dezimalpunkt -1 (-1999...9999) o|m AlundLy
g g dF / @D ((:gl-_l_.g) P I 1 ] I I | 'igr;rge abhangig von dP1 : } = wahlen PROG
® ! iterlei -
s = toF1 " | (An.H1) LU1 Weiterleitung
g ¥ | TE S F ] ®F) Lt Min || [|An.H Obergrenze i Kalibrierun
E g T (in.L1) CH1 Signaluntergrenze | o Ausschaltdauer | | gonno (-1999...9999) I v [PROG g
: g LN Ln ’_', (-1999...9999) [ oG (0...250 s) | | !__ — —___ abhangigvondP1 _I | CLht (CLb1) CH1 Kalibrierung des Eingangs
2 5 ‘ abhéngig von dP1 I 3 | | $ PROG | > CLoP rUn = Kalibrierung starten
= £ — i . - ErC = Faktor auBerhalb des Bereichs
2 §| — 1 1) 011 Sigalobergrence \[GE- ¢ (oEr1) LU SIChETE(; Aus | | = (oEr1) LU1 Sicherer Ausgangzustand | StoP = Kalibrierung abgeschiossen
Pl L { 2 - gangzustan | |oCcr ¢ OFF= 4mA(0V) |
&|| _‘ooo (:1969...9909) |L_gFfF ON /OFF 1 oFF ON = 20mA(10V) ] {
$ F°oa] abhangig von dP1 B I T — ——t— FT ] (CLb2) CH2 Kalibrerung des Eingangs
g cq- | (Sqr1) CH1 Quadratwurzel LLo rUn = Kalibrierung starten
§ e ! ON/OFF A4 * StaPf ErC = Faktor auBerhalb des Bereichs
s|L_o FF o1 1 7| (SLL2) LU2 Sollwert-Untergrenze StoP = KKalibrierung abgeschlossen
= v [FFag] - (999 (-1999...9999)
SH1) CH1 Offset = bhangi dP2 A 4
5}7'_”_4: (SH1) (:500...+500) PROG auhangig von LG (CLbS) Kalibrierung des CJC-Sensors
Lt L ) (SL.H2) LU2 Sollwert-Obergrenze Lo rUn = Kalibrierung starten
¥ abhngig von dP1 3 Ll_n};_{r]:/:'l’ (-1999...9999) 5 ’iﬂ P StoP = Kalibrierung abgeschlossen
T i = bhangi dP2 PROG
ML (] (Ku1) CHI Neigung [FRog] abhangig von == (WXC) Cold Junction Compensation (CJC)
oon (05..2,0) ol ON/OFF
w [ProG e e ofF
] ] Regeleinheit 2| Regeleinheit 2 I ibri
It PROG] (j1-
Fh i (Fb1) ?Om ggtggl))andbrelte I v D|g|ta|ausgang| | o F‘,',- Z (dAC2) LU2 Analogmodus: Analogausgang | = * = (i1-0) 2:2 Eﬁ“:gmg ie;A
aa abhingia von dP1 I L A P2 | (cmP2) LU2 Digitale Funktion | l “7:, o = Proportionale-Regelung | Lty 0__.19029?_ DAG-Wert fir den
+ PROG 99 | ! (siehe Tabelle 3) | l = Pv = Signalweiterleitung | 7 Strom 4 mA *
= F 7] (inF1) CH1 Fiterzeitconstante I Foa] | I = ' v [ (i1-1)  CH1 Kalibrierung des
- OFF,1..999s) VM) 'm0 ==1 vvees 1 timtt e X - - )
afF ( ) | H H 5 E (HYS2) LU2 Hysterese | | i_ Proponionale-RegeIung| } L , :_’ I'll Ausgangsstroms 20 mA
§ ol | T (0...9999) Ly 4 _ I 020 0...1023 - DAG-Wert fir den
=71 11 ] (iLU1) LU1 Eingang: [ ; abhangig von dP2 | | | L2 (CtL2) LU2 Analoge Funktion | ‘ Strom 20 mA *
e Pvi= Eingang 1 (T1) |1 HEAt = Heizung | | == ] (i2-0) CH2 Kalibrierung des
Pul Pv2 = Eingang 2 (12) | a2 | (don2) LU2 Einschaltverzo- | | | HERLE CooL = Kiihlung | | =4 - Ausgangsstroms 4 mA
[FRog] dPv = Differen T1-T2 ' i} gerung L v (XP2) LU2 Proportionalbereich | I (o 0...1023 - DAC-Wert fir den
v | (0..250's) | =35 P | | N .
= [ ] (in2) CH2 Sensor | v || | wre 2...9999) | | _ L StomdmA
L n_;,EE (siehe Tabelle 2) | daF 2| @oF2) Lu2 ausschaltverzs- | | !_ Ly abhéngig von dP2 O { L ’:E:,-::E, K (i2-1) 2H2 Kallbnterung ggs !
b= 7 - ——— usgangsstroms 20 m
gerung | (oc &
P 1o o | 7 0.2505) || e _ | 0...1023 - DAC-Wertfir den
=] E’Pb Z (dPt2) CH2 Anzeige-Dezimalpunkt | A ton2 . [ | r Signalweiterleitung| | Strom 20 mA *
I ©,1) lVEanl (ton2) L U2 Min. | | v oo |
= Y ) [ (An.L2) LU2 Weiterleitung- |
g I | o Eischaltdauer | | AAl 2 Untergrenze | | u .
S —a — * PROG | (0..250'5) | | I - I‘_:','B,H (-1999...9999) N * Werkskalibrierungswert wird auf dem
= 4P 2 | (dP2) CH2 Dezimalpunkt | . | [ | abhangig von dP2 | unteren Display angezeigt
g g / 0..3) | (ESFS] (®F) L2min Ly | Ty o] (ne) Ly2 Wetetetng- {
= o - ergrenze
z % v l O Ausschaltdaver I | | 5 5ag (-1999...9999) L C von einer beliebigen Anzeige )
E g = (in.L2) CH2 Signaluntergrenze | (0..250'5) | | !__ ___ ___ abhangigvondP2 || ¥
e ] i N 4 | e | yemmem
T 2 = Er2) LU2 Sicherer Aus- -
5 £ . | SEFZ (oEr2) icherer Aus | ~E/ 2 (oEr2) LU2 Emherer Ausgangzustand | (PASS) Zugangscode 100 mit
& (in.H2) CH2 Signalobergrenze aFF gangzustand | | |ocr OFF = 4mA (0V) l PR5S den Tasten und
- r A L2
5 (-1999...9999) |—a—' _owofF I L _eFfF] ON=20mA(OV) _ O | \ahlen >3s
Z abhangig von dP2 PROG
% (Sqr2) CH2 Quadratwurzel Zugriffsschutz
= ON/OFF w [PROG (SECr)
< = (0APt) Lesezugrift:
2 - O ‘q’c’",:_, 0 = Zugriff auf alle Parameter
(SH2) CH2 Offset L 1 = Zugriff nur auf SP1 und SP2
(-500...+500) 2 = Kein Zugriff
abhangig von dP2
(KU2) CH2 Neigung Y (wiPt) Schreibzugiff:
(0,5..2,0) Yt P"I:_, 0 = Zugriff auf alle Parameter
L 1 = Zugriff nur auf SP1 und SP2
(Fb2) CH? Filterbandbreite gfﬁ“.g”g ””.;fa“f SP1
(0....9999) i = kein Zugri
abhéngig von dP2 E-PLE (EdPt) Service-Funktion
(inF2) CH2 Filterzeitkonstante ofFF
(oFF, 1...999 5) |
iLU2) LU2 Ei . * Jeder Parameter hat eine Zugriffsattribut. Es kann iber das
(iLvz) Pvi _mgi?]ngh 1(M) RS485-Netzwerk eingestellt werden. Jeder Parameter kann tiber
Pv2 ; Eingang 2 (12) das RS485-Netzwerk unabhangig von den Parametern oAPt und
| dPv = Differenz T1-T2 wtPt gedndert werden.
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