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Protokolle Modbus RTU und Modbus ASCII

ako>’tec

Unterstiitzte Modbus-Funktionen Fehlercodes
Tabelle 1 Tabelle 2
Code (hex) Beschreibung Bemerkung Code Fehlerzustand Bemerkung
03 (0x03) Read Holding Registers Gruppenanfrage nicht maglich 01 | ILLEGAL FUNCTION Funktion nicht unterstiitzt
16 (0x10) Write Multiple Registers Gruppenanfrage nicht maglich 02 | ILLEGAL DATA ADDRESS | Ungiiltige Registernummer
08 (0x08) | Serial line diagnostic Nur Sub-Funktion 0 unterstiitzt — Return Query Data Urli%[ilg\?:rt[)izie;uﬁerhalb —
03 ILLEGAL DATA VALUE — die Antwort ist langer als die GroBe des Kommunikationspuffers
— die Anzahl der Datenbytes entspricht nicht der angemeldeten
04 SLAVE DEVICE FAILURE der Befehl kann nicht ausgefiihrt werden
Modbus Registers
Tabelle 3
Parametername Beschreibung Adresse (hex) | Datentyp | Nachkommastellen Parametername Beschreibung Adresse (hex) | Datentyp | Nachkommastellen
Funktion 0x03, nur lesen Funktion 0x03/0x10, lesen/schreiben

StAt Status-Register (siehe Tabelle 5) 0x0000 Binary - diSP Displaymodus 0x0301 UINT16 0

Pvi CH1 ProzessgroBe 0x0001 INT16 * SL.L1 LU1 Sollwert-Untergrenze 0x0400 INT16 *

Pv2 CH2 ProzessgroBe 0x0002 INT16 ** SL.H1 LU1 Sollwert-Obergrenze 0x0401 INT16 *
LUPv1 LU1 EingangsgroBe 0x0003 INT16 * CmP1 LU1 Digitale Funktion 0x0402 UINT16 0
LUPv2 LU2 Eingangsgroie 0x0004 INT16 *x HY$1 LU1 Hysterese 0x0403 UINT16 *

Funktion 0x03/0x10, lesen/schreiben don1 LU1 Einschaltverzégerung 0x0404 UINT16 0

SP1 Stellwert 1 %0005 INT16 " doF1 LU1 Agsschaltveabgerung 0x0405 UINT16 0

SP2 Stelwert 2 %0006 INT16 o tont LU1 an. Einschaltdauer 0x0406 UINT16 0

L1 CHT Nelzwerk-Steuerung 00007 UINT16 0 toF1 LU1 Mln. Ausschaltdauer 0x0407 UINT16 0

L2 CH2 Netzwerk-Steuerung 0X0008 UINT16 0 oEr LU1 Sicherer Ausgangszustand 0x0408 UINT16 0
roUtl | CH1 Netzwerk-Ausgangssignal 0x0009 | UNT16 3 :::(ﬂ tﬂ} xe?:;)ﬁ:tziiumergrenze g:gjgi U”'\"\'TT1166 0
r.oUt2 CH2 Netzwerk-Ausgangssignal 0x000A UINT16 3 ——

An.H1 LU1 Weiterleitung-Obergrenze 0x040B INT16 *
LR ctL1 LUT Analoge Funktion 0x040C | UINT16

DEv Gerédtename 0x1000...0x1003 | Char[8] - XP1 LU1 Proportionalbereich 0x040D UINT16

vEr Firmware-Version 0x1004...0x1007 | Char([8] - SL.L2 LU2 Sollwert-Untergrenze 0x040E INT16 b

StAt (Sstls;tﬁ:?gggltgrs) 0x1008 Binary _ SL.H2 Lu2 S?Illwert-Ober.grenze 0x040F INT16 *

i CmP2 LU2 Digitale Funktion 0x0410 UINT16 0

Pv1 CH1 ProzessgroBe 0x1009...0x100A | Float32 - HYS2 LU2 Hysterese 0x0411 UINT16 %

Pv2 CH2 ProzessgroBe 0x1008...0x100C | Float32 - don2 LU2 Einschaltverzogerung 00412 | UINT16 0
LUPv1 LU1 EingangsgroBe 0x100D...0x100E | Float32 - doF2 LU2 Ausschaltverzogerung 0x0413 UINT16 0
LUPv2 LU2 EingangsgroBe 0x100F...0x1010 | Float32 - ton2 LU2 Min. Einschaltdaver 0x0414 UINT16 0

SP1 Sollwert 1 Ox1011...0x1012 | Floatd2 - toF2 LU2 Min. Ausschaltdauer 0x0415 | UINT16 0

SP2 Sollwert 2 0x1013...0x1014 | Float32 - 0Er2 LU2 Sicherer Ausgangszustand 0x0416 UINT16 0

Funktion 0x03/0x10, lesen/schreiben dAC2 LU2 Analogmodus 0x0417 UINT16 0

Prot Protokoll 0x0100 UINT16 0 An.L2 LU2 Weiterleitung-Untergrenze 0x0418 INT16 **

bPS Baudrate 0x0101 UINT16 0 An.H2 LU2 Weiterleitung-Obergrenze 0x0419 INT16 *x
A.LEn Adressbits 0x0102 UINT16 0 CtL2 LU2 Analoge Funktion 0x041A UINT16 0
Addr Geriteadresse 0x0103 UINT16 0 XP2 LU2 Proportionalbereich 0x041B UINT16 *x

rSdL Antwortverzigerung 0x0104 UINT16 0 OAPt Lesezugriff 0x0700 UINT16

LEn Datenbits 0x0105 UINT16 0 wiPt Schreibzugriff 0x0701 UINT16

PrtY Paritat 0x0106 UINT16 0

Shit Stoppbits 0x0107 UINT16 0 Hinweis:
n.Err Fehlercode des letzten Zugriffs 0x0108 Hex word 0 * —siehe dP1

Neuer Netzwerkprotokoll anwenden ** —siehie dP2

PriL (Befeh) 0x0109 UINT16 -

ALY | e Gty 0O10A | UINT16 - Datentypen

init Neustart (Befehl) 0x010B UINT16 - Tabelle 4

in.t1 CH1 Sen.sor . 0x0200 UINT16 0 Data Description

dpPt1 CH1 Dezimalpunkt angezeigt 0x0201 UINT16 0 format

dP1 CH1 Dezimalpunkt 0x0202 UINTT6 0 UINT16 Izzo?r)r,]t:t I)rlt*e1gg-rn wird fiir die Ubertragung verwendet, wobei
in.L1 CH1 Signaluntergrenze 0x0203 INT16 * X - Integer-Wert und
in.H1 CH1 Signalobergrenze 0x0204 INT16 * n - Zehnerpotenz, fiir jeden Parameter in der Spalte "Nachkommastellen" angegeben

SH CH1 Offset 0x0205 INT16 ’ INT1 Izzo?r)r,]t:t I)rlt*e1g (()e-rnmv:/tir\</10fr[?:3 Igige[gbertragung verwendet, wobei

KU1 CH1 Neigung 0x0206 UINT16 3 6 | X-Integer-Wert und

Fbi CH1 Filterbandbreite 0x0207 UINT16 * n - Zehnerpotenz, fiir jeden Parameter in der Spalte "Nachkommastellen" angegeben

inF1 CHT Filterzeitkonstante 0x0208 UINT16 0 Float32 | 4-Byte-Gleitkommazahl "Big-Endian®

Sqr CH1 Quadratwurzel 0x0209 UINT16 0 Char[g] | Zeichenfolge von 8 Symbole je 1 Byte, direkte Reihenfolge

iLU1 LU1 Eingang 0x020A UINT16 0 Hex word | 2-Byte-Integer im Hexadezimalformat

in.t2 GH2 Sensor 0x020B UINT16 0 2-Byte-Zahlen im Binarformat

dPt2 CH2 Dezimalpunkt angezeigt 0x020C UINT16 0 Binary Bei der Ubertragung beginnt die Bit-Nummerierung bei null fiir das hochstwertigen Bit (MSB

dpP2 CH2 Dezimalpunkt 0x020D UINT16 0 Ul

in.L2 CH2 Signaluntergrenze 0x020E INT16 = Bit-Zuordnung des Parameters "StAt"
in.H2 CH2 Signalobergrenze 0x020F INT16 ** Tabelle 5

SH2 CH2 Offset 0x0210 INT16 *x Bit No. Beschreibung

Ku2 CH2 Neigung 0x0211 UINT16 3 0 Fehler am Eingang 1

Fb2 CH Filterbandbreite 0x0212 UINT16 = ; (F)eh'e’ am Eingang 2

inF2 CH2 Filterzeitkonstante 0x0213 UINT16 0 3 Sonstiger Fenler (z. B., Er.Ad, Er.64)

Sqr2 CH2 Quadratwurzel 0x0214 UINT16 0 4 Relais 1 eingeschaltet

iLU2 LU2 Eingang 0x0215 UINT16 0 0 Relais 1 eingeschaltet

/ESt_ | Ruhessi 00300 | UNTI6 0 o N S L3

8-15 0

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de

TRM202_0022 DE



http://www.akytec.de/

	Bit-Zuordnung des Parameters "StAt"

