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PID-Regler
TR M 2 .I 0 1. Lieferumfang 5. Abmessungen
BID-Rel TRM210 -1 TRM210-H3
B eg_ er Kurzanleitung -1 . ) 65 Schraube 34+0,16
Kurzanleitung Befestigungssatz -1 « Flr den Zugrif 2u Gehdusedeckel 60 10
akYtec GmbH Dichtung -1 der Klemmleiste den — .
Vahrenwalder St 269 A Deckel abnemen und e TE—  Winkel =
30179 Hannover, Germany die Schleife abtrennen
Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 « Die Gummidich- Klemmleiste ©
www.akytec.de tungsbuchsen gemin — Halterung | ERER
dem Durchmesser des @45 3 T
2. Bestellschliissel Gehiuse: H1 — Tafelsinbau (96 x 96 x 70 mm) Einfiihrungskabels 1 Platte 3 0ffn.
TRM210-HX. XX H2 - Tafeleinbau (96 x 48 x 100 mm) abschneiden. T2aes . 1 i
H3 - Wandmontage (105 x 130 x 65 mm) Dich L ~
I ) o7 Dichtungs- = N e \]
& Ausgange: R - Relaisausgang -
| Genause T - NPN-Transistorausgang E buchse il
; C - TRIAC Kabel Schraube 105
| Ausgange S — DC-Logikausgang M4x35
| - 4-20mA
u - 010V TRM210-H1 TRM210-H2
Montageausschnitt
i 9 96
3. Elektrischer Anschluss - ; ] S TRM210-H1
93+02 >18
+6V 2 IE %
1] 0] | fe [ 7 H
1112]i]l@[is|f[Ili3|9|10|11|12|13|14|15|15 TeTs] GTale] Tels] G &
. . , N Draufsicht % Klemmieiste
2 AUSGANG 1 AUSGANG 2 SR 222 l l l l l l l i l i R
% ¥C STOP RS485 | U 92 [cessesssssarasss]
- R = EINGANG 2 Schraube
A 4-20mA 0-10v M4x35 8 Befestigung
TC [ 1 [ [ 1 . il Befestigung T )
,,,,,,,,,,,,, 3f4]s] [3]4]5 = Montageausschnitt
+k}1 - ] TRM210-H2
SPANNUNG L ! -
7777777777777 AUSGANG 1 111 w . 109 —0 g | L9102 >18
+[Rul - AT U P B Riickansicht ) 2
{ickansic
STROM P — ‘
R T C S .
—  —r—————— Klemmleiste @ -
m _‘ @ ﬁ‘&, 12345 ! . 16
6|7]8]| [6]7]8] |6][7[8] |6][7]8
» Signal- und Datenleitungen diirfen nicht zusammen mit l l l l l l l +1 lf Max. Schalttafeleldicke 15 mm
Stromleitungen verlegt werden.
« Fiir die Signalleitungen darf ausschlieBlich ein geschirmtes I u
Kabel verwendet werden.
« Beim Anschluss eines RTD sollen alle Leiter von gleicher Lénge und ~
Querschnitt sein. 4-20mA 0-10V
« Beim Anschluss eines Thermoelements soll eine | | | |
Thermoelementleitung benutzt werden. . .
« Die Thermoelement-Fiihler beider Kanale miissen voneinander § | ! l § 8 l ! I 8 6. Sicherheit
und von den geerdeten Teilen isoliert werden. » Netzseitig muss eine entsprechende elektrische Absicherung vorhanden sein
* Kaltstellenkompensation (CJC) ist vorgesehen. AUSEANG 2 « Die Netzspannung muss mit der auf dem Typenschild angegebenen Bemessungsspannung bereinstimmen
snﬂ?t%:.'nu UEPS%::?;'QT' %Dom Z('LT%S)S;;‘r:ﬂ:fgeﬂgha“et werden FUY U YU T « Schalten Sie die Versorgungsspannung nur nach der vollstindigen Verdrahtung des Gerits ein
" B ’ » Das Gerat darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen eingesetzt werden und es darf kein chemisch aktiver Stoff in der Atmosphare
vorhanden sein
7. Technische Daten 8. Eingédnge (Parameter in-t)
Tabelle 1 Tabelle 2
; Spannungsversorgun 230 (90...245) VAC, (47...63 Hz . . . .
4. Einstellungen Lle)'st Sa o ge gax ( )6 A ( ) Anzeige | Eingangssignal Messbereich
| sTART/STOPP —~ |  Digitaleingang istungsautnanme, max. : :
Signal Eingdnge Lineare Signale
Analogeingdnge 1 ;:'D- g 0-5mA 0...100 %
Abtastzeit, max. 1s L_ggg 2 - gg mi g} gg :
Eingang 1 el — Eingang 2 [E- /] | «— Funkti i N i = Ll .
gang -k Sensor Eu unktion E|.ngangs 420 mA externer Widerstand Ry, = 100 Ohm TR 50 +50 mv 0._100%
Skalierung }:‘E”"— « Unterer / oberer Grenzwert widerstand (parallel) g ! R 0 100%
cn-Hl . 01V = 100 kOhm RTD nach IEC 60751:2008
4P ||« Dezimalpunkt Grundfehler ~ RTD +0,25% 385 Pt50 -200...+750 °C
* TC +0,5% r.3685 Pt100 -200...+750°C
— = . Lineare Signale +0,5% RTD nach GOST 6651
Digitaler Filter |[cnF | | < Bandbreite _ —— : K °
g «— Zeitkonstante Digitaleingang 1 r33 1 50p 200...+750°C
. 428 50M -190...4+200 °C
ON-Widerstand < 1 kOhm =
Korrektur SH «— Offset - rY26 Cu50 -50...+200 °C
P «— Neigung OFF-Widerstand > 100 kOhm 391 100P -200...+750°C
r— |\ e Ausgange r. 428 100M 190...+200°C
-l Optionale Ausgénge 2 r Y25 Cu100 -50...+200 °C
— | e _AI_ N - Digitale Relai 8 A (1 A fir PID-Regelung) r-23 53M -50...+200 °C
Regeleinheit  [57 | [« Sollwert | Eingangsignal hat arm -y Weiterleitung elalsausgang 30V DC /230 V AC, cos ¢ = 0,4 Y5 46P -200...+750°C
51| [GL-H| | Solwert-Grenzen | ﬁt')afmg':ef;fen ! NPN- TC nach IEC 60584-1:2013
iiberschritten [ - o
D |+ nkon : 1 - Transisorausgng 20" Y0 P N T
[CAEL] |« Reglertyp I 4ndig ged n S
Lntl| (PID oder on-off) : ALE| |« Alarmmodus | An-H TRIAC 0 ZUAmféggﬂHv pl‘n(i (s}alrl(:llg giof'sfn;t) E V K -200...+1300 °C
ON / OFF HYGE] |« Hysterese | A - | < Alarmschwelle ! % _ -5 A (=50 Hz, Impulsiange < 5 ms) E S S 0..+1750 °C
PD [P |l impuisperiod I <—Alarmhysterese: Weiterleitung- | DC-Logikausgang 100mA, 4.6V DC E - R 0...+1750 °C
_ <« Impulsperiode : : Skalierung | Analoge 4-20 mA 10...36 V, max. 1 kOhm E-RI{ A 0...+2500°C
El L d <« P-, |-, D-Konstante \ Loap Break Alarm | i 0-10V 15...36 V, min 2 kOhm E E T -200...+400°C
al-L||al-H| [arL ||+ Steuersignal I LBA ||« Zeit : ! Netzwerk E & B +200...+1800 °C
AL | |« Autotuning ON/OFF : LbAb| [« Bereich I : Schnittstelle Anschiuss D+, D- TC nach GOST 8.585
I . T p--- ‘ | RS485 Protokoll Modous RTU/ASCH, akVieo EL = 20000
I T - - -~ m
Ausgang 1 [ Ausgang 2 _____________I Baudrate i 24. 1 15,2 k!:)lt/s E-R3 A-3 0...+1800 °C
S [ | Y Kabel geschirmtes TwistedPair-Kabel (STP)
I Digitale : 4-20mA : Digitale | 4’|20;"1A Gehduse
I === L= —- 3 ~ RS485
! e : | 22| : Gehause Hi He H3
: . : . Abmessungen, mm 96 x 96 X 70 96x48x100 | 105x130x 65
L "l : ‘ | : v il Schutzart front P54 | _front IP54 P44
! mpuls- Analoge | [ ot Betriebsbedingungen
| steuerung | | Steuerung \ Alarm \ Weiterleitung % gung _
R N | oo Umgebungstemperatur +1...+50°C
Lagertemperatur -25...+55°C
Luftfeuchtigkeft bis 80% r.F. (be|_ +35°C, nicht
kondensierend)
Hohenlage 2000 m dber NN
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9. Konfiguration
) ) Steuerelemente (H2) )

Obel\fﬂ e AﬂZEIere( B(ﬂit_) E‘;lgt e Funktionstasten Tastenkombinationen Autotuning

— Messwert (Betriel

— Parametername (Konfiguration) Im} ':, U U osToP - Wert erhihen oder Um die Auotuning zu aktivieren, die Parameter setzen:

— “MENU” (Menl) a_ L | on Men-Navigation [proc]+[ A ]+[ V] r-S=rUn und At=rUn.

— Fehlername (Fehler)
Untere Anzeige (griin) zeigt

o O O
OUT1 OUT2 COM
o o O
ALR_LBA MAN

GHEE

9

— Sollwert (Betrieb)

— Parameterwert (Konfiguration)
— Parametergruppe (Menii)

T

- Wert verringern oder
Menii-Navigation
und - Meniinavigation
(Betrieb)

- Drilcken >3 s:

- Passcode-Zugang

[PRoe]+[A ]

Die angendherten Werte der Koeffizienten P, i, d und die Parameter

inF, CP und rAmP werden berechnet.

LEDs:

,OUT1” - leuchtet, wenn Ausgang 1 EIN
,OUT2” - leuchtet, wenn Ausgang 2 EIN

,STOP” - leuchtet, wenn Regelung vom Benutzer gestoppt
- blinkt wenn Regelung aufgrund eines
Hardwarefehlers oder LBA gestoppt

LAT” - leuchtet wenn Autotuning aktiv

* Konfigurationsmodus
aufrufen.
 Parametergruppe verlassen

- Driicken <1's:

- Dezimalteil des Parameters

Nachdem das Autotuning erfolgreich abgeschlossen ist, wird der

andern (Konfiguration)

[Proe] +[¥]

Parameter At = StoP gesetzt.
Das LED ,AT* leuchtet wahrend der Autotuning.

- Zuriick um den ganzzahligen
Teil des Parameters zu &ndern

» S;T - E:mﬁ wenn ﬁlarm E:iktivkiir} o - blinkt wenn Autotuning fehlgeschiagen « Parametergruppen 6ffnen
» - blinkt wenn Loop Break Alarm aktiviert ,COM* - blinkt 1 s lang bei der Datenubertragqu_ « Parameter speichern und
,MAN* - leuchtet wenn Manuelle Steuerung aktiviert den nichsten Parameter
- anzeigen
5 AEAL
5 L L
3 < 1 cnck | <
.
>3s I >3s
Betrieb (LvoP) Grundeinstellungen
3 Anzeige ,_-n _ (in-t) Sensor (siehe Tabelle 2) (init)
> EE { Obere Anzeige (rot) zeigt Eingangswert r. 385
» v
‘ g dPE (dPt) Dezimalpunkt angezeigt
2E ! Untere Anzeige (griin) zeigt Sollwert SP i { (1,0
Hﬂﬂ Benutzen Sie die Tasten und[A] s ‘ ROGI
[Prog) um die Sollwerte einzustellen é% 4P (dP) Dezimalpunkt
A4 = z ! ©.3)
~ - G| (r-S) Start/Stopp Regelung “: 5  [PROG
QLGP rUn = Start = § Al (in-L) Signaluntergrenze
Yoy StoP =St 22 5 (-1999....9999)
) 38 ATl abhangig von dP
HE | (At) Autotuning g9 * PROG
GLaP rUn = Start é n-H (in-H) Signalobergrenze
g~ StoP = Stoep & yangs (-1999...9999)
= = guy abhangig von dP
o | (o) Regelung 5 ‘
(0g 0....100% = 11| (SL-L) Solwertuntergrenze
| Prog (nuresen) € | Tmgg (-1999...9999)
S * @ abhéngig von dP
<<
) (SL-H) Sollwertobergrenze
a ,':,,-,’L,f, (-1999...9999)
o “"}'F'('[')G abhangig von dP
oH (SH)  Offset
Alarmmodus i (-500...+500)
Tabelle 3 L:F‘;t’x; abhéngig von dP
11| (KU) Neigung
PamT eter Modus Ausgangszustand m}:J-, o (05..2.0)
ooy
00 Alarm ausgeschaltet (standard) *
AL-d AL-d F b (Fb) Filterbandbreite
01 Wert auBerhalb des on l <€ nan (0...9999)
Bereichs SP+AL-d off o LALH ‘;;’)G abhngig von dP
d (inF) Filterzeitkonstante
o [—AL—"- B L ”5 (0...999 )
02 Wert groBer als SP+AL-d | o Lt
TSP | |ALH [Prog]
Al E (ALt) Alarmmodus (siehe Tabelle 3)
AL-d o
03 Wert kleiner als SP-AL-d on > [Prog]
off T sp BL - g | (AL-d) Aarmschweli
L= (in-L...in-H)
AL-d  AL-d (LU nicht angezeigt wenn ALt = 00
04 Wert innerhalb des on l ‘
Bereichs SP+AL-d off AL_'H' & XL-H =1 [ H (AL-H) A.Iarmh_ysterese
= oo (in-L...in-H)
- nicht angezeigt wenn ALt = 0
05 Wie 01 aber mit der Sperrung des ersten Alarms I ‘ (An-L) Weiterleitung-Unt
el R ] n-L) Weiterleitung-Untergrenze
= n-L
06 Wie 02 aber mit der Sperrung des ersten Alarms P oo (gh999-_--999?P
@ - abhéngig von
2 &=
; i =4
07 Wie 03 aber mit der Sperrung des ersten Alarms 2| [An-A (An-H) Weiterleitung-Obergrenze
AL-d g aAn (-1999...9999)
- [FERENE] -
08 Wert groBer als AL-d on <t % ; [PRog] abhangig von dP
off > ALH 2 7] (Ev-1) DI-Funktion
< 5 Eu- E = OFF
€ LnanE PO st be
AL-d N n-o = Start bei offenem Kontakt
09 Wert Kleiner als AL-d on —>> l g PROG n-C = Start bei geschlos-senem Kontakt
off > A
0 L ALH =~ E1/] (orEv) Regeffunion
- or-d = Kihlun
10 Wie 08 aber mit der Sperrung des ersten Alarms or -~ r = Hej ]
p Y ‘ or-r = Heizung
11 Wie 09 aber mit der Sperrung des ersten Alarms rr (CP) '(Tplgggiri"de

von einer beliebigen Anzeige )
)y B+ A+ [
(PASS) Zugangscode 100 mit
PHE% den Tasten [A] und [¥] >35
H | wahlen
Zugriffsschutz
w [PROG (SECr)
ED’PI: (EdPt) Service-Funktion
oFF

= 7] Aktivwenn CntL = Pid
""E_f' L und r-S = rUn
LafAn und At = StoP
PROG T >3s
3 Manuelle Steuerung
75 | Obere Anzeige (rot) zeigt Eingangswert (LmAn)
> . ©| Untere Anzeige (griin) zeigt den manuell eingestellten
n
U _| Steuersignal o-Ed (0...100%)
PROG| Einstellung erfolgt mit Funktionstasten und
v
. | (0.) Manuelle Steuerung (0...100%), kann
uﬁ wegen der Wirkung des Parameters orL (Gruppe Adv)

vom o-Ed abweichen

Nachdem der Parameter rAmP, P, i oder d gedndert ist, sollte die

Autotuning durchgefiihrt werden.

(Konfiguration)
_ _ _
> | nEnll|=——=>| nfnl| == nlnl
1 Ady |[<——= Lonn |[<<—— LnAn
>3s
3 Erweiterte Einstellungen / LBA
_ o 5 [=] (vSP)  Sollwertrampe (Adv)
» N (0...9999)
""P"R‘OG abhéngig von dP
[l ) | (CntL) Regelungsart
L "Pt_’a Pid = PID-Regelung
L onoF = Zweipunkt-Regelung
‘s — (HYSt) Regel-Hyst
S |
H egel-Hysterese
v 4 5,’7'., (0...9999)
- 1) abhéngig von dP
S = (onSt) Stopp-Zustand (Zwei-punkt-Regelung)
= = on opp-Zustand (Zwei-punkt-Regelung
§||onik oFF = OFF
B ofF on=0N
(] { PROG
:‘g” = E (onEr) Sicherer Zustand (Zweipunkt-Regelung)
<||on F."-' oFF = OFF
i on = ON
— [PRag]
2| [~FAF]| (rAmP) “Schnell auf Sollwert’-Modus
- ON/ OFF
Li afF
8 o
= = (P) P-Konstante (Proportionalbereich)
é 300 (1b.'.1.__9999) dP
g b0 . abhangig von |
= =1 (i) |-Konstante (Integralzeit)
< ,,_,',-_, (0...3999 s)
_i% wenn 0, ist der I-Anteil nicht enthalten
PROG]
d (d) D-Konstante (Vorhaltzeit)
o0 (0...3999 s)
"(;G wenn 0, ist der D-Anteil nicht enthalten
PR
(db)  Totzone
d “,:'., (0...200)
_‘_li abhéngig von dP
PROG]
=7 (oL-L) Steuersignal-Untergrenze
oL-L (0...oL-H) in %
o
PROG
= (oL-H) Steuersignal-Obergrenze
oL ,‘,.,"7’., (oL-L...100) in %
g
PROG]
= 1] (orl) Steuersignalrampe
.
2o (0.2..100 %/s)
PROG
= (mvEr) Sicherer Zustand (PID-Regelung)
nu E’; (0...100%)
u
o S 7 d (PID-Regelung)
— (mdSt) Stopp-Zustan -Regelung
n 'D’ St mvSt = mvSt -Wert
nubk 0 = letzter Ausgangswert
¥
[prod
AulSk (mvSt) Stopp-Pegel (PID-Regelung)
a (0...100%)
l PROG]
] (LbA)  LBA-Zeit
L "-"",:'.,' (0..9999 s)
Cl inaktiv, wenn LbA = 0
Fod]
) (LbAb) LBA-Bereich
Lb ﬁ.,"-" (0...9999)
‘L. angezeigt, wenn LbA = 0
* I [PrOg]
nEnl
Lonn
PROG] >3s
RS485-Netzwerk
ProE (Prot)  Protokoll (Comm)
> SYEn GYEn = akYtec
Arkl = Modbus RTU
AASE = Modbus ASCII
'
LPg (bPS)  Baudrate .
(153 (2.4...115.2 kbit/s)
l-
) (A.LEn) Addressbits
AL ’%’; 8 bit
11 bit
]
(Addr) Adresse
Hddz—’y 0...255 fir Prot = 5%~ und A.LEn = 8
0...2047 fiir Prot = 5%E~ und A.LEn = 11
1..247 fiir Prot = 7~ L oder AAGE
Doppelte Adressierung ist nicht erlaubt
v
) | (rSdL) Antwortverzgerung
r5 %’h (1...45 ms)
(%]
S
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